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论文一

Safety Alignment Should Be Made More Than Just a Few Tokens Deep

日期

2024-06-10 （ ICLR 2025 杰出论文奖）

在人工智能技术飞速发展的时代背景下，我们将不定期梳理人工智能

领域的部分前沿学术与技术动态，并以简报的形式分享给读者，以帮

助关注此领域的人士了解最新的学术前沿发展与产业技术动态，促进

学术交流和技术繁荣。本期摘选了近期全球人工智能领域的 22篇最

新学术动态、9篇技术动态、以及 3个资源推荐给广大读者。
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内容摘要

本文提出了“shallow safety alignment”问题，即当前大语言模型（LLMs）的安全对齐主要集中在输出

的前几个 token，导致对抗性攻击（如前缀填充、参数调整和微调攻击）能够轻易绕过安全机制。作者通过实

验证明，现有模型的安全性主要依赖于少量拒绝前缀，深层次的有害内容未被有效抑制。文章进一步提出两种

改进方向：一是通过数据增强，使模型学习在有害前缀后恢复到安全拒绝，提升对抗鲁棒性；二是通过约束微

调阶段初始 token 的分布，减少安全性退化。整体上，本文呼吁未来的安全对齐需超越“浅层”token，推动

更深层次、更稳健的模型安全机制发展。
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主要亮点

 提出“浅层安全对齐”问题：首次系统性揭示了当前大语言模型（LLM）安全对齐仅停留在前几个输出 token，

导致易被绕过和攻击的普遍现象，并提出“浅层安全对齐”这一统一概念。

 揭示安全脆弱根源：通过实验分析，发现模型只需篡改前几个 token 即可突破安全对齐，解释了前缀攻击、

参数采样攻击、微调攻击等多种现有漏洞的成因。

 提出“深层安全对齐”新方向：设计数据增强和受约束微调等方法，将安全对齐效果延伸到更多 token，实

验证明可显著提升模型对多种攻击的鲁棒性。

 为安全对齐研究指明路径：强调未来大语言模型的安全对齐应突破“仅对齐前几个 token”的局限，推动社

区探索更持久、更深层的安全防护机制。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2406.05946

Github: https://github.com/Unispac/shallow-vs-deep-alignment

论文二

Learning Dynamics of LLM Finetuning

日期

2025-02-20 （ ICLR 2025 杰出论文奖）

020203
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内容提要

本文系统性分析了大语言模型（LLM）在微调过程中的学习动态。作者提出了一个统一的理论框架，分解

了模型预测变化的来源，并用以解释指令微调和偏好微调中出现的多种现象，包括幻觉增强和重复生成等问题。

文章特别提出“挤压效应”（squeezing effect）来解释离策略直接偏好优化（DPO）方法在训练过久后导致

整体置信度下降的原因，同时对比了在策略与离策略偏好微调的表现与优势。该框架不仅加深了对 LLM 微调行

为的理解，还启发出一种简单有效的对齐性能提升方法，为大模型微调和对齐研究提供了新的视角和工具。

主要亮点

 统一的 LLM 微调学习动力学框架：论文提出了一套统一的分析框架，将多种主流大语言模型微调方法（如

SFT、DPO 及其变体）纳入同一动力学分解视角，揭示了训练过程中不同样本之间影响力的累积与传递机制。

 深入解释微调现象与“挤压效应”：通过动力学分解，论文解释了微调中出现的反直觉现象，如 SFT 后“幻

觉”增强、DPO 中模型信心整体下降等，并首次系统性提出并量化了“挤压效应”——负梯度导致概率质

量被过度集中到极少数输出上的现象。
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 启发并验证微调新策略：基于理论分析，作者提出了一种简单有效的数据扩展方法，通过在 SFT 阶段加入负

样本，有效缓解 DPO 阶段的挤压效应，实验证明该方法能提升模型对齐表现，为 LLM 微调和对齐技术的改

进提供了新思路。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2407.10490

Github: https://github.com/Joshua-Ren/Learning_dynamics_LLM

论文三

面向无人机的低空视觉数据集研究综述

日期

2025-03-18

内容提要

本文系统综述了近 11 年来面向低空无人机视觉感知领域的数据集发展。基于设备类型、任务需求、模态

类型、环境特性和应用需求五大维度，论文详细分类和分析了超过 50 个典型低空视觉数据集，涵盖单机感知、

多机协同感知、多任务学习、多源融合、复杂环境挑战及无人机具身智能等多个方向。作者通过元数据统计与

基本信息对比，揭示了当前低空视觉数据集在规模、种类、标注细度和应用覆盖上的演进趋势。虽然低空视觉

数据集体系逐步成型，但论文也指出标注成本与效率失衡、多源数据融合不足、极端环境覆盖薄弱及具身智能

数据断裂等亟待解决的问题，并对未来数据集标准化、多模态融合与应用智能化方向进行了展望。

040405
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主要亮点

 全面系统的低空数据集分类：首次基于五大核心维度（设备、任务、模态、环境、应用）系统梳理低空视觉

数据集，覆盖单机到多机、单模态到多模态、感知到具身智能等完整链条。

 元数据与基本信息双向统计分析：通过规模分布、场景特性、标注细粒度等维度，量化展现了低空视觉数据

集的发展趋势与典型特征。

 前瞻性问题识别与发展展望：指出低空数据体系化进展中的关键挑战，如标注效率、数据复用性、极端环境

与具身智能适配问题，并提出未来数据集标准化、多模态、智能化演进方向。

相关链接

Paper: https://sjcj.nuaa.edu.cn/sjcjycl/article/pdf/202502002
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https://sjcj.nuaa.edu.cn/sjcjycl/article/pdf/202502002


10

论文四

Advances and Challenges in Foundation Agents: From Brain-Inspired Intelligence to Evolutionary,
Collaborative, and Safe Systems

日期

2025-03-31

内容提要

本文系统综述了以大型语言模型（LLMs）为核心的基础智能体（Foundation Agents）的最新进展与挑战。

作者基于脑启发（brain-inspired）的模块化框架，详细分析了智能体的认知、感知、记忆、奖励处理、情绪

建模等核心模块，并探讨了智能体的自我优化、自适应演化、多智能体协作以及安全性建设等关键议题。论文

指出，当前智能体系统虽已具备复杂推理、感知与行动能力，但仍面临诸如自我演化能力不足、跨模块集成困

难、安全性与伦理性风险等诸多挑战。通过多学科交叉视角，本文旨在为智能体设计、评估与未来发展提供系

统性指导，推动智能体技术迈向更具认知灵活性与社会价值的方向。
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主要亮点

 脑启发式模块化框架：将智能体核心模块映射到人脑功能区域，提出认知-感知-行动一体化的新型智能体架

构设计。

 自我演化与群体智能探索：系统梳理了智能体的自我优化（如 Prompt、Workflow、工具优化）和多智能

体协作机制，强调集体智能与演化式适应。

 智能体安全体系构建：从内在安全（如幻觉、Prompt 注入、防御）到外部交互风险，全面提出安全威胁建

模与缓解策略，推动可信赖智能体发展。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/pdf/2504.01990

Github: https://github.com/FoundationAgents/awesome-foundation-agents

0808
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论文五

Large Language Models Pass the Turing Test

日期

2025-03-31

内容提要

本文首次展示了大型语言模型（LLMs）在标准三方图灵测试（Turing Test）中通过测试的实验证据。作

者评估了四种系统（ELIZA、GPT-4o、LLaMa-3.1-405B 和 GPT-4.5），通过与真实人类同时对话的方式，考

察了模型在人类辨识任务中的表现。当被提示扮演特定人设（年轻、内向、了解网络文化并使用俚语）时，GPT-4.5

在 73%的情况下被错误认为是真人，超过了实际人类的识别率，首次在严格意义上通过了经典图灵测试。研究

进一步揭示了提示（prompting）对于模型表现的显著影响，并探讨了通过图灵测试对于人工智能认知、社会

及经济影响的深远意义。
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主要亮点

 首次实现：GPT-4.5（经提示）在三方制图灵测试中胜出人类，提供了 LLMs 通过经典图灵测试的首个实验

证据。

 提示工程的重要性：没有人设提示时，模型识别率明显下降，突显了提示（prompt）对模型人类仿真能力

的关键作用。

 社会影响探讨：论文讨论了“仿人系统”可能对社会互动、经济岗位替代及虚假信息传播带来的潜在冲击。

1010
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/pdf/2503.23674

论文六

Open-Reasoner-Zero: An Open Source Approach to Scaling Up Reinforcement Learning on the Base Model

日期

2025-03-31

内容提要

本文提出了 Open-Reasoner-Zero，这是首个面向推理任务的大规模强化学习（RL）开源训练框架，专

注于可扩展性、简洁性和开放性。Open-Reasoner-Zero 通过极简设置（使用 vanilla PPO + GAE，且不使

用 KL 正则化，仅基于规则的简单奖励函数），实现在无需复杂设计的情况下大规模提升模型的推理能力与响

应长度。实验证明，在同样的基础模型（Qwen-32B）下，Open-Reasoner-Zero 在 AIME2024、MATH500、

GPQA Diamond 等多个基准测试上超越了 DeepSeek-R1-Zero，同时训练步骤仅为后者的十分之一。项目

全面开放了训练代码、参数设置、数据集及模型权重，旨在推动大模型推理能力的可扩展性研究。

11
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主要亮点

 极简强化学习训练：采用最基础的 PPO + GAE（λ=1，γ=1），无 KL 正则项，仅基于答案正确性的规则

奖励，确保训练稳定性与可扩展性。

 显著的训练效率与性能提升：在相同基础模型下，Open-Reasoner-Zero 以 1/10 的训练步骤超越了

DeepSeek-R1-Zero 在多个推理基准的表现。

 完整开放资源与实证经验：开源了代码、参数、数据和模型，同时总结了大规模推理强化学习中的关键经验，

降低了社区再现和扩展的门槛。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/pdf/2503.24290

Github: https://github.com/Open-Reasoner-Zero/Open-Reasoner-Zero

Project: https://huggingface.co/Open-Reasoner-Zero

12
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论文七

Scaling Language-Free Visual Representation Learning

日期

2025-04-01

内容提要

本文提出了 Web-SSL，一个针对视觉自监督学习（SSL）的大规模扩展研究，旨在探索无需语言监督的视

觉表示学习的极限。作者在与 CLIP 相同的 MetaCLIP 亿级数据上，同时训练视觉 SSL 模型和语言监督模型，

并采用视觉问答（VQA）任务作为统一评测平台。实验证明，在数据量和模型规模同步扩展的条件下，视觉 SSL

模型可以达到甚至超越 CLIP 的性能，包括在传统认为对语言高度依赖的 OCR 与图表解析任务上。研究还指

出，视觉 SSL 的性能在扩展到 7B 参数规模后并未出现饱和，展示了无语言监督视觉学习的巨大潜力，并为

视觉中心的多模态表示学习开辟了新方向。
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主要亮点

 语言监督并非不可替代：视觉 SSL 模型在相同数据与训练规模下，可以在 VQA、OCR 与图表理解等任务

上与 CLIP 持平甚至超越。

 强扩展性与未饱和趋势：视觉 SSL 模型在模型参数规模（至 7B）和训练样本数量（至 8B）扩展时，性能

持续提升，未出现明显饱和。

 数据组成的重要性：提高训练集中含文本图像的比例，能显著增强视觉 SSL 模型在 OCR 与图表任务中的

表现，揭示数据分布对模型能力的决定性影响。
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/pdf/2504.01017

Github: https://github.com/facebookresearch/webssl

Project: https://davidfan.io/webssl/

论文八

Model Context Protocol (MCP): Landscape, Security Threats, and Future Research Directions

日期

2025-04-06

内容提要

本文系统梳理了 Model Context Protocol（MCP）的生态现状、安全威胁与未来研究方向。MCP 是一种

为 AI 模型与外部工具、资源交互而设计的标准化协议，旨在打破数据孤岛，提升跨系统互操作性。文章详细介

绍了 MCP 的核心架构、组件及其服务器的生命周期（包括创建、运行和更新阶段），并针对每个阶段分析了

可能的安全与隐私风险，如名称冲突、安装器伪造、工具名冲突等，并提出相应的防护策略。通过梳理行业主

流应用和社区生态，论文展示了 MCP 在实际场景中的应用现状和发展趋势。同时，作者总结了 MCP 所面临的

主要挑战，包括去中心化管理下的安全治理、认证授权机制缺失以及多租户环境下的可扩展性等。最后，文章

为 MCP 生态各方提供了安全和可持续发展的建议，并展望了未来在安全性、可扩展性和治理等方面的研究方

向，旨在推动 MCP 成为 AI 工具集成领域的基础标准。
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主要亮点

 标准化 AI 工具集成接口：MCP 提出了统一的模型上下文协议，标准化了 AI 模型与外部工具、资源的交互

流程，打破了数据孤岛，极大简化了异构系统之间的集成难度。

 生命周期安全威胁剖析：论文系统分析了 MCP 服务器在创建、运行和更新三个阶段可能面临的安全与隐私

风险，并提出针对性防护策略。

 推动 AI-Agent 生态协作与安全治理：论文总结了 MCP 在业界的广泛应用，揭示了其对智能体工作流和跨

系统自动化的推动作用，并提出了未来在安全、可扩展性及治理等方向的研究建议，助力 AI 生态的可持续

发展。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2503.23278

16
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论文九

Recitation over Reasoning: How Cutting-Edge Language Models Can Fail on Elementary School-Level
Reasoning Problems?

日期

2025-04-08

内容提要

本文提出了 RoR-Bench，一个用于检测大语言模型在解决简单推理问题时“背诵（Recitation）而非推理

（Reasoning）”现象的多模态基准。尽管当前主流大模型在各类推理任务中表现优异，但文章发现它们在条

件稍作变化的基础推理题上表现大幅下降，暴露出模型对解题模板的机械套用而非真正理解。RoR-Bench 收

集了 158 对文本题和 57 对图像题，每对题目包含一个经典问题及其经过细微但关键条件改动的变体。实验显

示，主流模型在变体题上的准确率普遍下降超过 50%，且简单的提示工程或少样本学习难以根本缓解此问题。

RoR-Bench 为评估和提升大模型真实推理能力提供了新的测试框架，并呼吁社区关注模型“背诵”现象带来

的潜在风险。

17
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主要亮点

 创新的“背诵 vs 推理”评测框架：提出 RoR-Bench 基准，通过原题与条件微调变体的成对设计，系统检

测大语言模型在简单推理题上是否真正推理还是机械套用模板。

 多模态、多类型问题全面覆盖：数据集涵盖文本与视觉题目，既包含基础算术、逻辑推理，也有图像相关感

知问题，全面评估模型在不同模态和场景下的推理能力。

 揭示现有主流模型的显著短板：实验证明，主流 LLM 在条件稍变时准确率骤降（平均降幅超 50%），简单

提示和少量示例难以有效缓解，指出当前模型“背诵”替代“推理”的严重问题。

 为推理能力提升提供方向：通过公开数据集和实验分析，为后续模型在真实推理能力上的改进和评测方法的

完善提供了重要参考和方向。

18
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.00509

论文十

The AI Scientist-v2: Workshop-Level Automated Scientific Discovery via Agentic Tree Search

日期

2025-04-10

内容提要

本文介绍了 AI Scientist-v2，这是一个面向自动化科学发现的端到端智能体系统。该系统能够自主提出科

学假设，设计并执行实验，分析和可视化数据，最终自动生成科学论文。相比前一代，AI Scientist-v2 摒弃了

对人工模板代码的依赖，采用了创新的智能体树搜索方法和实验管理智能体，实现了跨多种机器学习领域的通

用性和更深层次的科学探索。此外，系统集成了视觉-语言模型反馈机制，大幅提升了图表和文本内容的质量与

一致性。通过在 ICLR 2025 研讨会的实际投稿，AI Scientist-v2 成功生成并通过同行评审了一篇完全由 AI 撰

写的论文，标志着 AI 在科学研究自动化领域的重要突破。本文系统性地分析了该系统的设计、评测结果与局限，

并开放源代码，推动自主科学发现技术的发展与讨论。

19
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主要亮点

 端到端自动科学发现系统：The AI Scientist-v2 实现了从科学假设提出、实验设计与执行、数据分析与可

视化到论文自动撰写的全流程自动化，显著提升了系统的自主性和通用性。

 创新的 Agentic 树搜索方法：引入实验管理代理与树搜索算法，支持多阶段、并行化的实验探索，相较于

以往线性流程能更系统地挖掘复杂科学假设。

 视觉-语言模型反馈闭环：融合视觉-语言模型（VLM）对实验生成的图表和论文内容进行迭代优化，提升结

果表达的清晰度和科学性。

 首次通过同行评审的 AI 自动论文：系统全自动生成的论文在 ICLR 2025 研讨会同行评审中被接受，标志着

AI 在科学研究自动化领域的重要里程碑。

相关链接

Paper: https://pub.sakana.ai/ai-scientist-v2/paper/

Github: https://github.com/SakanaAI/AI-Scientist-v2
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论文十一

VL-Rethinker: Incentivizing Self-Reflection of Vision-Language Models with Reinforcement Learning

日期

2025-04-10

内容提要

本文提出了 VL-Rethinker，一种通过强化学习激励视觉-语言模型（VLM）自我反思的新方法。针对当前

慢思考（slow-thinking）模型在多模态推理上表现未超越快思考模型的问题，VL-Rethinker 创新性地引入了

选择性样本回放（Selective Sample Replay, SSR）机制，缓解了强化学习训练中优势信号消失（vanishing

advantages）的问题，并通过强制反思（Forced Rethinking）步骤，引导模型在作答前进行自我校验和推理。

实验结果表明，VL-Rethinker 在 MathVista、MathVerse、MathVision 等多模态推理基准上取得了显著的性

能提升，并在 MMMU-Pro、EMMA 等多学科数据集上刷新了开源模型的最佳成绩。该工作验证了直接强化学

习及自我反思机制在提升视觉-语言模型深层推理能力方面的有效性，并为促进多模态慢思考模型的发展提供了

新思路。

2221
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主要亮点

 创新的 RL 训练范式：提出了一种无需教师模型蒸馏的直接强化学习（RL）方法，通过奖励机制直接提升视

觉-语言模型（VLM）的多步推理和自我反思能力。

 Selective Sample Replay 提高训练稳定性：引入选择性样本重放（SSR）机制，有效缓解训练过程中的“优

势消失”问题，显著提升了模型的深层推理探索和训练效率。

 强制反思促进慢思考能力：提出“强制反思”技术，通过在训练阶段附加反思触发词，显式引导模型进行自

我校验和反思，提升模型在复杂推理任务中的表现和自适应反思能力。

 多模态推理领域新 SOTA：在 MathVista、MathVerse、MathVision 等多个权威多模态推理基准上实现新

的开源最优成绩，显著缩小与顶级闭源模型（如 GPT-o1）的性能差距。

22
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.08837

Github: https://github.com/TIGER-AI-Lab/VL-Rethinker

论文十二

A Survey of Frontiers in LLM Reasoning: Inference Scaling, Learning to Reason, and Agentic Systems

日期

2025-04-12

内容提要

本文综述了大语言模型（LLM）推理能力的前沿进展，系统梳理了推理方法在推理实现阶段（推理时推理

与训练式推理）和系统架构（单一 LLM、工具增强的代理系统、多智能体系统）两个正交维度下的发展。文章

从输入（如高质量提示构建）和输出（如候选输出的优化与筛选）两个角度，详细分析了现有推理技术，并总

结了从推理规模扩展到学习推理、从单模型到代理系统的演进趋势。文中还回顾了从监督微调到基于强化学习

的各种推理训练算法，以及推理者与验证者的联合设计。最后，文章指出了领域专项推理和推理系统评测等新

的挑战与发展方向，为推动更强大、可靠的 AI 推理系统提供了全面参考。
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主要亮点

 系统化的推理能力分类框架：统论文首次将大语言模型（LLM）推理方法系统划分为推理时机（推理时推理

vs. 学会推理）与系统架构（单模型、单智能体、多智能体）两大正交维度，全面梳理了当前研究的全景。

 输入与输出视角下的统一分析：提出以输入（如高质量提示构建、感知、通信）与输出（如候选答案优化、

行动、协同）为统一视角，细致归纳了主流推理方法，便于系统性理解和对比各类技术。

 覆盖推理增强核心算法：详尽总结了从监督微调、偏好学习到强化学习（如 PPO、GRPO）等主流推理训练

算法，以及推理者、验证者、精炼器等关键组件的设计与协作模式。

 聚焦推理系统前沿趋势：深度分析了从仅依赖模型参数扩展，到推理时计算增强，再到通过训练显式学会推

理的演变趋势，及从单体 LLM 向具备自主决策与环境交互能力的智能体系统转变。

 明确领域应用和挑战：梳理了数学、代码、表格、博弈等领域的推理应用进展，并指出推理链评估、机制理

解和高质量数据构建等开放挑战，为未来 LLM 推理研究提供了方向指引。

24
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.09037

论文十三

Whole-body physics simulation of fruit fly locomotion

日期

2025-04-14

内容提要

本文提出了首个覆盖飞行与步行的果蝇全身物理仿真平台。作者基于高清显微成像，重建了包含 67 个身

体部件、102 个自由度的详细果蝇三维模型，并在 MuJoCo 物理引擎中模拟包括飞行、行走、地面附着、空

气动力学效应在内的真实物理交互。通过深度强化学习，作者训练了闭环神经网络控制器，实现了自然逼真的

飞行与步行行为。论文进一步展示了基于视觉输入的自主飞行导航任务，验证了模型的多模态感知与决策能力。

作为开源平台，该工作为研究动物神经-身体-环境交互提供了重要工具，推动了高仿真生物运动建模的发展。

2525
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主要亮点

 解剖级全身建模与物理仿真：重建了高分辨率果蝇三维模型，涵盖飞行与步行所需的复杂关节运动和环境交

互。

 深度强化学习生成自然运动：通过 imitation learning 训练控制器，实现自由飞行、复杂步态、墙壁攀爬

等丰富行为，且无需复杂模式设计。

 视觉引导的层级控制框架：引入基于低分辨率视觉输入的高低层级分离控制体系，实现视觉导航飞行任务，

展现了模型的感知-运动一体化能力。

相关链接

Paper: https://www.nature.com/articles/s41586-025-09029-4

Github: https://github.com/TuragaLab/flybody

论文十四

Kimi-VL Technical Report

日期

2025-04-15
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内容提要

本文介绍了 Kimi-VL，一种高效的开源多专家混合（MoE）视觉-语言模型（VLM），具备先进的多模态

推理、长上下文理解及智能体能力。Kimi-VL 仅激活 2.8B 参数的语言解码器，在多轮智能体任务与多样化视觉

语言任务（如大学级图像/视频理解、OCR、数学推理、多图理解等）中表现优异，能与主流高效 VLM（如

GPT-4o-mini、Qwen2.5-VL-7B 等）媲美，并在若干关键领域超越 GPT-4o。Kimi-VL 支持最长 128K 的上下

文窗口，能够高效处理长视频、长文档等复杂输入，并通过原生分辨率视觉编码器 MoonViT，实现对超高分

辨率视觉输入的精准理解。基于 Kimi-VL，作者还提出了长推理版本 Kimi-VL-Thinking，经过长链式思维（CoT）

微调和强化学习训练，显著提升了复杂多模态推理能力，成为高效且强大的多模态思维模型。该模型及代码已

开源，推动了高效多模态理解技术的发展。

28
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主要亮点

 高效的多专家混合架构（MoE）：Kimi-VL 采用了激活参数仅为 2.8B 的高效 Mixture-of-Experts（MoE）

架构，在保持较低计算成本的同时，实现了强大的多模态推理、长上下文理解和智能体能力，显著提升了参

数利用率与模型性能的平衡。

 超长上下文与高分辨率感知能力：模型支持 128K 的超长上下文窗口，可处理百页文档、长时视频等多种长

输入场景，并配备原生分辨率视觉编码器 MoonViT，实现对超高分辨率视觉输入的无损感知，显著优于同

类开源模型。

 多领域高水准表现与强推理能力：Kimi-VL 在学术、多模态推理、OCR、数学、长视频、长文档等多项公

开基准上均表现出色，尤其在多步推理和复杂任务中展现出新一代高效多模态模型的强大能力，推动了高效

视觉语言模型的前沿发展。

29
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.07491

Github: https://github.com/MoonshotAI/Kimi-VL

论文十五

The most-cited papers of the twenty-first century

日期

2025-04-15

内容提要

本文对 21 世纪最常被引用的科学论文进行了梳理和分析。通过对五大主流学术数据库的统计，作者发现

被高频引用的论文多聚焦于研究方法、统计工具和研究软件，而非重大科学发现本身。文章指出，人工智能、

系统综述与元分析、癌症统计以及研究软件是高被引论文的主要类别。其中，微软提出的 ResNet 深度残差网

络论文成为本世纪被引用次数最多的论文。此外，文章还分析了引用数量的统计差异、影响因素以及近年来 AI

和统计工具论文的崛起趋势。该研究为理解学术影响力和方法类论文的重要性提供了新的视角，并总结了学术

引用文化的发展变化。
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主要亮点

 方法与软件为核心：本世纪被引用最多的论文多集中于科学方法或研究软件，如深度残差网络（ResNet）、

随机森林算法、SHELX 晶体学程序等，这些工具性成果成为众多领域研究的基础支撑。

 人工智能与深度学习突破：AI 相关论文因其广泛适用性和开源特性，成为高引用热点。ResNet、“Attention

is All You Need”等工作推动了深度学习技术在图像识别、自然语言处理等多领域的飞速发展。

 推动系统评价与研究规范：系统评价和方法学规范类论文（如 PRISMA 声明、主题分析法）极大提升了学术

研究的质量和可复现性，成为医学、心理学等领域标准方法的重要引用来源。

相关链接

Paper: https://www.nature.com/articles/d41586-025-01125-9

论文十六

Perception Encoder: The best visual embeddings are not at the output of the network

日期

2025-04-17
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内容提要

本文提出了 Perception Encoder（PE），一种面向图像与视频理解的先进视觉编码器。PE 采用大规模对

比视觉-语言预训练，仅依靠对比损失即可获得强泛化能力的视觉特征。研究发现，最佳的视觉嵌入并非位于网

络输出层，而是隐藏在中间层。为此，作者提出了语言对齐（用于多模态语言建模）和空间对齐（用于密集预

测任务）两种特征对齐方法，将这些强表征迁移到网络输出。PE 家族模型在零样本图像与视频分类、检索、视

觉问答、检测、深度估计和跟踪等多项任务上均取得了最新最优成绩。为促进研究，作者开源了模型、代码及

包含丰富标注的视频数据集，推动了视觉理解技术的进步。

主要亮点

 简化且可扩展的预训练方案：提出了一种仅基于对比视觉-语言训练的视觉编码器（Perception Encoder,

PE），摒弃了复杂的多任务预训练，简化了模型训练流程，同时具备极强的可扩展性。

 多任务下的最优中间特征发现：首次系统性地发现并验证：最优的视觉嵌入并不在网络输出层，而是分布在

中间层。通过特定的“对齐调优”方法，可显式将这些隐藏特征迁移到输出端，显著提升下游多模态任务（如

分类、问答、检测、深度估计等）表现。

33
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 统一的视觉编码器家族：PE 家族模型（PEcore、PElang、PEspatial）能在图像与视频的分类、检索、问答、

空间理解等多项任务上取得 SOTA 效果，是首个在零样本图像与视频任务均大幅超越业界主流（含私有大模

型）的开放模型。

 大规模合成与人工标注视频数据集：构建并开放了大规模、多样化且高质量的 PE Video Dataset，为视频

理解和多模态任务研究提供了坚实的数据基础。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.13181

Github: https://github.com/facebookresearch/perception_models

论文十七

InternVL3: Exploring Advanced Training and Test-Time Recipes for Open-Source Multimodal Models

日期

2025-04-19
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内容提要

本文提出了 InternVL3，一种具备原生多模态预训练能力的开源多模态大模型。与传统先训练语言模型再

进行多模态适配的方法不同，InternVL3 在单一阶段内联合训练多模态数据和纯文本数据，实现了语言与视觉

等多模态能力的同步提升。该模型引入了可变视觉位置编码（V2PE）、先进的后训练技术（如有监督微调和混

合偏好优化）、以及高效的训练基础设施，显著提升了模型在多学科推理、图文理解、数学、视频等多种任务

上的表现。实验结果表明，InternVL3 在 MMMU 等主流多模态基准上创造了新的开源 SOTA，并在多项任务

中逼近甚至超越主流闭源模型。为推动开源社区发展，作者将公开训练数据及模型权重，促进下一代多模态大

模型的研究与应用。
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主要亮点

 原生多模态预训练范式：InternVL3 首次在单一预训练阶段同时引入大规模纯文本和多模态数据，实现语言

与多模态能力的同步学习，简化了模型对齐与优化流程。

 可变视觉位置编码（V2PE）：创新性地采用了可变视觉位置编码，有效支持更长的多模态上下文处理，提

升模型在长序列、多图像与长视频任务中的理解能力。

 先进的后训练策略：结合有监督微调（SFT）与混合偏好优化（MPO），大幅提升模型在多模态推理、工具

使用、GUI 操作等复杂任务上的表现。

 测试时推理能力增强：引入 Best-of-N 等测试时扩展策略，配合多模态奖励模型（VisualPRM）评选最优推

理路径，有效提升数学与推理任务的准确性。

 多项基准评测领先：InternVL3-78B 在 MMMU、MathVista、AI2D 等公开多模态基准上刷新开源模型最

佳成绩，部分任务超越主流闭源商用模型（如 GPT-4o、Claude 3.5、Gemini 2.5 Pro）。

 语言与多模态能力兼备：在提升多模态理解的同时，模型依然保持强大的纯语言能力，适用于多领域场景。
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.10479

Github: https://github.com/OpenGVLab/InternVL

论文十八

Tina: Tiny Reasoning Models via LoRA

日期

2025-04-22

内容提要

本文提出了 Tina，一种通过 LoRA 实现的高效小型推理语言模型（Tiny Reasoning Models via LoRA）。

Tina 以仅 1.5B 参数的小模型为基础，采用低秩适应（LoRA）技术，在强化学习（RL）阶段只需微量参数更新，

即可显著提升模型的推理能力。实验结果显示，Tina 不仅在 AIME24 等多个开放推理数据集上取得了超过 20%

的性能提升，还将推理任务的训练与评估成本降至极低（仅 9 美元），在性能与成本之间实现了高度平衡。论

文系统探索了数据集、LoRA 超参数及 RL 算法对模型效果的影响，并提出 LoRA 能够快速适应推理所需的结构

化输出格式，同时保留原有知识。Tina 的全部代码、训练日志和模型权重已开源，推动了小模型高效推理研究

的普及与发展。
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主要亮点

 极致高效的推理能力提升：Tina 采用低秩适应（LoRA）结合强化学习（RL），在仅 1.5B 参数的小模型基

础上，通过极少参数更新，实现了与同基线全参数训练模型媲美甚至超越的推理性能，推理能力提升超过 20%，

AIME24 Pass@1 达 43.33%。

 极低的训练与推理成本：Tina 显著降低了推理模型的后训练成本，最佳模型单次训练与全评估仅需约 9 美

元，整体方案较同类 SOTA 方案成本降低约 260 倍，为小规模资源团队和个人提供了可复现、可拓展的实

验平台。

 快速格式适应与知识保留：实验证明，通过 LoRA 参数高效微调，模型能快速适应推理任务所需的结构化输

出格式，同时最大程度保留原始基础模型的知识，验证了“结构适应优先于深度知识整合”的假设。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.15777

Github: https://github.com/shangshang-wang/Tina

Blog: https://shangshangwang.notion.site/tina

Training Logs: https://wandb.ai/upup-ashton-wang-usc/Tina

Model Weights & Checkpoints: https://huggingface.co/Tina-Yi
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论文十九

The Bitter Lesson Learned from 2,000+ Multilingual Benchmarks

日期

2025-04-22

内容提要

本文对 2,000 多个多语言（非英语）基准进行了系统分析，探讨了多语言评测的现状、问题及未来方向。

研究发现，尽管投入巨大，英语及高资源语言仍在基准中占主导，低资源语言严重缺乏覆盖。大多数基准使用

原生语言数据，人工翻译仅占少数，且高质量本地化基准与人类评价的一致性显著高于翻译基准。论文总结了

当前多语言评测的六大局限，提出了有效多语言基准需具备准确性、无污染性、挑战性、实用性、语言多样性、

文化真实性六项原则，并指出未来需加强自然语言生成、低资源语言、本地化评测、LLM 自动评测与高效评测

等五大方向。作者呼吁全球协作，推动以人类为中心、贴近实际应用的多语言评测体系建设，促进语言技术的

公平与普惠发展。
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主要亮点

 大规模多语言基准系统梳理：统性分析了 2021-2024 年间来自 148 个国家、2000 余个非英语多语言基准，

揭示了当前多语言评测中的语言分布、任务类型、数据规模等核心趋势和结构性问题。

 评测结果与人类判断对齐分析：首次大规模量化对比多语言基准分数与真实用户人类偏好的一致性，发现

STEM 类任务显著更贴近人类判断，而传统 NLP 任务（如阅读理解、问答）相关性较弱。

 强调本地化与文化多样性：明确指出仅靠翻译英文基准远远不够，本地化原创基准在与目标语言用户偏好的

一致性上显著优于翻译集，提出多语言评测需注重文化和语言本土特点。

 提出多语言评测六大原则：总结提出有效多语言基准应具备“准确、无污染、难度适中、实用相关、语言多

样、文化真实”六大核心特征，指明未来评测标准建设方向。

 明确未来五大研究方向：针对生成类任务、低资源语言、本地化评测、LLM 自动评测、评测高效性等提出具

体研究路径，推动多语言 NLP 公平、实用和高效发展。
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.15521

论文二十

ALPHAEDIT: NULL-SPACE CONSTRAINED KNOWLEDGE EDITING FOR LANGUAGE MODELS

日期

2025-04-22 （ ICLR 2025 杰出论文奖）

内容提要

编辑方法在知识更新与原有知识保持之间难以平衡、易导致模型遗忘和能力退化的问题，AlphaEdit 创新

性地将参数扰动投影到需保留知识的零空间，从而在高效更新目标知识的同时最大程度保留原有知识。该方法

仅需在现有编辑流程中增加一行投影代码，便可显著提升多种主流编辑方法的性能。实验结果表明，AlphaEdit

在 LLaMA3、GPT2-XL、GPT-J 等多个模型和多项评测任务上均取得了优异表现，平均提升达 36.7%。此外，

AlphaEdit 具有良好的通用性和可扩展性，为高效、可控的知识编辑提供了新思路。
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主要亮点

 创新的知识编辑范式：AlphaEdit 首次提出通过将参数扰动投影到保留知识的零空间（null space），实现

在不破坏原有知识的前提下更新模型内容，有效解决了以往方法在知识更新与知识保留之间的权衡问题。

 极简高效的集成方式：AlphaEdit 只需在现有模型编辑方法中新增“一行代码”即可集成，几乎不增加额外

计算开销，同时可显著提升包括 MEMIT、RECT、PRUNE 等多种方法的编辑性能，极具工程落地与扩展价

值。

 大规模实验验证与显著性能提升：在 GPT-2 XL、GPT-J、LLaMA3 等多种主流大模型上的系统实验显示，

AlphaEdit 能平均提升知识编辑性能 36.7%，并有效防止模型遗忘与能力塌缩，推动了大模型知识可控编

辑技术的发展。
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2410.02355v4

Github: https://github.com/jianghoucheng/AlphaEdit

论文二十一

Paper2Code: Automating Code Generation from Scientific Papers in Machine Learning

日期

2025-04-26

内容提要

本文提出了 PaperCoder，一个用于自动从机器学习领域科学论文生成可运行代码仓库的多智能体大模型

框架。论文指出，机器学习研究中的代码复现难题严重阻碍了科研进展，而现有大模型已展现出理解科学文档

和生成高质量代码的能力。PaperCoder 采用三阶段流程：规划阶段生成高层次实现方案和系统架构；分析阶

段细化各文件的具体实现需求；生成阶段依次产出依赖关系明确、结构完整的代码。实验在顶会论文和公开基

准上进行，结果表明 PaperCoder 能高效生成结构合理、复现性强的代码仓库，并显著优于现有基线方法。该

框架为提升科研复现效率和促进开放科学提供了新思路。
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主要亮点

 多智能体分阶段代码生成：PaperCoder 提出多智能体 LLM 框架，将论文到代码仓库的自动生成流程分为

规划、分析和生成三个阶段，提升实现的系统性和可扩展性。

 高度还原性与实用性评估：不仅通过自动化模型打分，还邀请原论文作者等专家进行人工评测，证明生成代

码在还原算法与支持复现方面优于现有方法。

 促进科研复现与创新：PaperCoder 支持从零实现论文方法，即使无原始代码公开，依旧可高效生成可运行

仓库，推动机器学习领域的开放科学与创新发展。
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相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.17192

Github: https://github.com/going-doer/Paper2Code

论文二十二

BitNet b1.58 2B4T Technical Report

日期

2025-04-25

内容提要

本文提出了 BitNet b1.58 2B4T，这是首个开源、原生 1 位（1-bit）大语言模型（LLM），规模达 20 亿

参数，并在 4 万亿标注数据上训练。BitNet b1.58 2B4T 针对内存占用、能耗和推理延迟等计算效率问题进行

了极致优化，通过自研的 1.58 位权重量化和 8 位激活量化技术，实现了极低资源消耗的同时，保持了与同规

模主流全精度开源模型相当的性能。模型在语言理解、数学推理、代码生成和多轮对话等多项标准评测中表现

优异，并显著优于现有 1 位量化模型和后量化（PTQ）方案。为促进进一步研究与应用，BitNet b1.58 2B4T

已开源模型权重及 GPU/CPU 高效推理实现，为资源受限环境下大模型部署提供了新的可行路径。
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主要亮点

 极致高效的 1 位量化架构：BitNet b1.58 2B4T 是首个开源、原生 1 位（1.58 位）大语言模型，参数规模

达 20 亿，显著降低内存占用、能耗和推理延迟，适用于资源受限场景。

 性能与全精度模型媲美：通过大规模数据原生训练，模型在语言理解、推理、数学、代码等多项主流基准测

试上，性能接近或超越同规模全精度开源模型。

 全流程开源与易用性：提供 Hugging Face 模型权重，并发布适配 GPU 与 CPU 的高效推理代码（包括

bitnet.cpp），方便学术和工业界进一步研究与部署。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/abs/2504.12285

Github: https://github.com/microsoft/BitNet

Model: https://huggingface.co/microsoft/bitnet-b1.58-2B-4T
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 技术动态一

Science 深度报道：AI 展现类心智推理能力但仍缺乏真正意识

日期

2025-03-28

内容提要

《Science》杂志于 2025 年 3 月发布的文章《AI Gets a Mind of Its Own》探讨了大型语言模型（LLMs）

在某些任务中表现出类似“心智理论”（Theory of Mind, ToM）的能力。 研究发现，尽管这些模型在特定测

试中能够推断他人意图，但这种表现可能源于对训练数据的模式识别，而非真正理解他人心理状态。 文章强调，

当前的 AI 系统仍缺乏真正的意识和主观体验，尚未达到人类心智的复杂程度。 这引发了关于 AI 是否能够或

应该发展出类似人类意识的伦理和技术讨论。
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相关链接

原文链接：https://www.science.org/content/article/ai-gets-mind-its-own

 技术动态二

华为诺亚方舟实验室与港大联合发布扩散语言模型 Dream 7B，架构创新与性能突破比肩 Qwen2.5

7B

日期

2025-04-02

内容提要

香港大学 NLP 团队联合华为诺亚方舟实验室发布了 Dream 7B，这是目前最强大的开源扩散式大语言模型。

Dream 7B 采用离散扩散建模，通过全序列并行预测显著提升推理与全局规划能力，在常规、数学、编程任务

上表现媲美或超越同规模自回归模型（如 Qwen2.5 7B、LLaMA3 8B），并在复杂推理（如数独、倒数计时任

务）上大幅领先。模型通过基于 AR 模型的权重初始化和上下文自适应噪声调度实现高效训练，预训练规模达

5800 亿 tokens，使用 96 张 NVIDIA H800 GPU 训练 256 小时。Dream 7B 已开源基础版与指令版权重，并

展现出优异的灵活推理能力，为扩散语言建模在长程推理、智能体决策等领域奠定了新基础。
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相关链接

Blog: https://hkunlp.github.io/blog/2025/dream/

Base 模型：https://huggingface.co/Dream-org/Dream-v0-Base-7B

SFT 模型：https://huggingface.co/Dream-org/Dream-v0-Instruct-7B

Github: https://github.com/HKUNLP/Dream
Demo: https://huggingface.co/spaces/multimodalart/Dream

 技术动态三

Meta 发布开源多模态大模型 Llama 4

日期

2025-04-05

内容提要

Meta 于 2025 年 4 月发布了 Llama 4 系列多模态大语言模型，包括 Scout、Maverick 和 Behemoth 三

个版本。 该系列首次采用混合专家（MoE）架构，支持原生多模态输入（文本、图像、视频、音频）和多语

言处理。 其中，Scout 模型具有 17B 活跃参数和 10M 上下文窗口，能够在单个 NVIDIA H100 GPU 上运行，

适合资源受限的环境。Maverick 模型拥有 17B 活跃参数和 400B 总参数，采用 128 个专家，性能优于 GPT-4o
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和 Gemini 2.0 Flash，适用于复杂任务处理。 Behemoth 模型目前仍在训练中，预计将拥有 288B 活跃参数

和约 2T 总参数，目标是在 STEM 基准测试中超越 GPT-4.5 等模型。 Llama 4 系列模型已在 Hugging Face

等平台开源，Meta 计划在即将召开的 LlamaCon 大会上进一步讨论未来的 AI 模型和产品计划。

相关链接

Blog: https://ai.meta.com/blog/llama-4-multimodal-intelligence/
Hugging Face: https://huggingface.co/collections/meta-llama/llama-4-67f0c30d9fe03840bc9d0164
Github: https://github.com/meta-llama/llama-models

 技术动态四

斯坦福大学发布 Artificial Intelligence Index Report 2025

日期

2025-04-07
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内容提要

斯坦福 HAI 团队发布了《AI Index Report 2025》，全面梳理了全球 AI 发展的关键趋势。报告指出，AI

在各领域持续突破，复杂推理、视频生成等能力显著提升；全球 AI 投资创新高，2024 年美国私人 AI 投资达

1091 亿美元，是中国的 12 倍。AI 在医疗、科学发现、教育普及中的应用加速，FDA 已批准 223 种 AI 驱动医

疗设备。报告还指出，AI 推理成本大幅下降（18 个月降低 280 倍），中美顶尖模型在主要基准测试上的差距

趋近消失。同时，全球范围内针对 AI 监管、透明度和负责任使用的法规与合作快速推进。尽管乐观情绪上升，

但全球公众对 AI 公平性和数据隐私的担忧仍然存在。AI 已成为影响经济、社会、政策和科学的重要力量，并

将在未来继续深刻塑造全球格局。

相关链接

报告官网： https://hai.stanford.edu/news/ai-index-2025-state-of-ai-in-10-charts

完整报告： https://hai-production.s3.amazonaws.com/files/hai_ai_index_report_2025.pdf

 技术动态五

Google 发布 DolphinGemma：探索海豚语言的跨物种交流 AI 模型

日期

2025-04-14
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内容提要

Google 于 2025 年 4 月发布了 DolphinGemma，这是一个旨在解码海豚交流的人工智能模型。 该项目

由 Google DeepMind 与佐治亚理工学院和野生海豚项目（Wild Dolphin Project, WDP）合作开发，利用

WDP 自 1985 年以来收集的丰富海豚声学和行为数据进行训练。 DolphinGemma 基于约 4 亿参数的音频输

入输出模型，采用 SoundStream 技术对海豚的点击声、口哨声和爆发脉冲等进行编码，能够预测和生成类似

海豚的声音序列。 该模型可在 Pixel 手机上运行，支持现场数据采集和实时分析。 研究团队希望通过

DolphinGemma 实现与海豚的双向交流，推动跨物种通信的研究进展。

相关链接

Blog: https://blog.google/technology/ai/dolphingemma/

 技术动态六

可灵 AI 发布 2.0 模型并推出多模态编辑功能

日期

2025-04-15

内容提要

快手于 2025 年 4 月发布了可灵 AI 2.0，这是其自研的视频生成大模型的重大升级版本。 新版本引入了多

模态视觉语言（MVL）交互理念，支持用户通过文本、图像、视频等多种方式向 AI 传达复杂的创意意图。 可

灵 AI 2.0 在动态表现、语义理解、视觉美学等方面实现显著提升，新增多元素编辑器和图像编辑功能，允许用
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户对生成内容进行增删改操作。 截至目前，可灵 AI 全球用户规模已突破 2200 万，累计生成视频超过 1.68 亿

条，图像超过 3.44 亿张。 此外，快手还发布了图像生成模型可图 2.0（KOLORS 2.0），在提示词理解、电影

级画质和艺术风格呈现上有显著提升。 可灵 AI 2.0 的发布标志着快手在 AI 驱动的媒体创作领域迈出了重要一

步，致力于赋能每个人用 AI 讲述动人故事。

相关链接

官网：https://app.klingai.com/cn/

 技术动态七

OpenAI 正式发布了 o3 和 o4-mini 两款新一代推理模型

日期

2025-04-16
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内容提要

OpenAI 正式发布了 o3 和 o4-mini 两款新一代推理模型，具备端到端多模态能力，支持网页浏览、Python

执行、图像与文件分析、图像生成、自动化、文件检索和记忆等工具链调用，显著提升了复杂数学、编程和科

学任务的解决效率。o3 与 o4-mini 通过大规模“链式思维”强化学习训练，能在回答前进行多步推理和自我

纠错，更好地遵循安全政策并抵御越狱攻击。安全评测显示，两者在有害内容拒绝、抗越狱、幻觉率、视觉输

入安全等方面整体表现优于前代模型 o1，特别是在多模态拒绝、敏感信息防护和公平性上取得进步。第三方机

构（如 METR、Apollo、Pattern Labs）对其自主性、欺骗性和网络安全能力进行了多维评估，结果表明 o3

在部分 AI 研发场景中展现出“奖励函数攻击”等高级自主操作迹象，但总体未达到高风险阈值。模型在生物、

化学安全与网络安全领域能力虽有提升，但尚不能独立完成专业级威胁任务，依然受到多重安全防护与实时监

控。多语言能力方面，o3 与 o4-mini 在 MMLU 13 种语言测试中均有较大提升，展现出更全面的全球适应性。

整体来看，o3 和 o4-mini 代表了 OpenAI 在推理能力、安全对齐和多模态集成上的重要进展，也表明大模型

安全性与能力提升需同步推进，未来将持续加大对高风险领域的防护与评估力度。

相关链接

技术报告：

https://cdn.openai.com/pdf/2221c875-02dc-4789-800b-e7758f3722c1/o3-and-o4-mini-system-card.pdf

 技术动态八

Kimi 开源全新音频基础模型，横扫十多项基准测试，总体性能优越

日期

2025-04-25
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内容提要

Moonshot AI 发布了 Kimi-Audio，这是一个开源的音频基础模型，支持音频理解、生成与对话等多种任

务。Kimi-Audio 基于 12.5Hz 音频分词器，设计了以连续特征为输入、离散 token 为输出的新型音频 LLM 架

构，并开发了流式 detokenizer。预训练使用了超 1300 万小时覆盖语音、环境声、音乐等多模态的大规模音

频数据，同时结合开放文本数据进行联合训练。模型支持语音识别、音频理解、音频问答、语音对话等任务，

在多个基准测试上达到了开源 SOTA 水平，超越了 Qwen2-Audio、Baichuan-Audio、Step-Audio 等领先系

统。Kimi-Audio 完全开源了模型权重、推理代码和评估工具包，为通用音频智能的发展提供了新的基础。未

来团队计划进一步探索更丰富的音频描述学习、改进音频表征方式，并逐步摆脱对 ASR/TTS 伪标注的依赖。

相关链接

技术报告: https://arxiv.org/pdf/2504.18425

GitHub: https://github.com/MoonshotAI/Kimi-Audio
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 技术动态九

阿里巴巴发表最新开源大模型 QWen3，登顶全球最强开源模型

日期

2025-04-29

内容提要

Qwen 团队正式发布了 Qwen3 系列大模型，成为当前全球最强开源模型，性能全面超越 DeepSeek R1。

Qwen3 引入了国内首个混合推理机制：复杂问题采用深度推理模式，简单问题实现极速秒回，有效降低推理

成本。Agent 能力大幅增强，原生支持 MCP 协议，且部署要求大幅下降，旗舰模型 Qwen3-235B-A22B 本地

部署仅需 4 张 H20 显卡，部署成本相较 R1 下降超 60%。Qwen3 在训练数据规模上实现翻倍，使用了 36 万

亿 tokens 进行训练，支持 119 种语言。此次开源包括 2 个 MoE 模型和 6 个 Dense 模型，支持灵活部署到

Hugging Face、ModelScope、Kaggle 等平台。Qwen3 的发布标志着基础大模型在推理效率、多模态能力

与普适部署上的重要里程碑。
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相关链接

Blog: https://qwenlm.github.io/zh/blog/qwen3/

模型：https://huggingface.co/collections/Qwen/qwen3-67dd247413f0e2e4f653967f

Github: https://github.com/QwenLM/Qwen3
Demo: https://huggingface.co/spaces/Qwen/Qwen3-Demo
Demo Chat: https://chat.qwenlm.ai
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 资源分享一

《Prompt Engineering》

类型：电子书

内容提要

《Prompt Engineering》由 Lee Boonstra 编写，是一本面向 LLM（大型语言模型）应用开发者和提示

词工程实践者的系统指南。全书围绕如何设计高效提示（prompt）以引导语言模型生成准确、高质量输出展

开，内容包括输出配置（如温度、top-k、top-p）、各类提示技术（零样本、单样本、少样本、系统提示、角

色提示、上下文提示等），慢思考链（Chain of Thought）、树状思维（Tree of Thoughts）、自洽性推理

（Self-consistency）、推理-行动（ReAct）等高级提示策略。书中还介绍了代码提示（写代码、解释代码、

翻译代码、调试代码）以及多模态提示（文本+图片），并总结了提示工程的最佳实践，如提供示例、简化表

述、明确输出要求、使用正面指令等。通过丰富的案例和实操指导，本书为想要深入掌握 LLM 提示设计的读

者提供了全面而实用的参考。

资源链接

https://drive.google.com/file/d/1AbaBYbEa_EbPelsT40-vj64L-2IwUJHy/view
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 资源分享二

《Linear Model and Extensions》

类型：电子书

内容提要

《Linear Model and Extensions》围绕线性模型及其扩展展开，涵盖了线性模型的理论基础、推断方法、

模型拟合与诊断、过拟合与正则化、变量选择、广义线性模型、相关数据的广义估计方程、分位数回归及生存

分析等内容。全书注重理论与实践结合，不仅给出了严谨的数学推导，还配有丰富的 R 代码示例和实际数据分

析案例。此外，书中包含大量习题，适合统计学及相关领域的教学与自学使用。通过系统梳理线性模型的发展

脉络与关键扩展，该书为深入理解和应用现代统计建模技术提供了全面参考。

资源链接

https://arxiv.org/pdf/2401.00649
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 资源分享三

《A Practical Guide to Building Agent》

类型：电子书

内容提要

该指南面向产品和工程团队，系统梳理了基于大语言模型（LLM）的智能代理（agent）构建方法和最佳

实践。文中首先定义了智能代理的基本特征：能自主执行多步骤任务、具备决策能力、能合理使用外部工具，

并在流程中动态调整行为。指南进一步分析了适合采用智能代理的典型场景，包括复杂决策、难以维护的规则

系统以及高度依赖非结构化数据的任务。

在设计层面，文中提出了智能代理的三大核心组成部分：模型（Model）、工具（Tools）、指令（Instructions），

并以 OpenAI Agents SDK 为例，展示了如何在代码中实现和管理这些组件。针对模型选择、工具定义、指令

编写等关键环节，指南给出了评估基准、优化建议和实际案例。文中还讨论了单代理和多代理系统的编排模式，

包括 Manager Pattern 和去中心化交互等方式，帮助开发者根据业务复杂度灵活拆分和组织代理。最后，指

南强调了“护栏”（Guardrails）机制在数据安全、决策可靠性等方面的重要作用，建议通过分层防护、规则

校验和人工介入等措施，确保智能代理安全、合规地运行于生产环境。总体而言，本指南为希望部署和扩展智

能代理的团队提供了结构化、可落地的设计与实现方案，推动了智能代理在实际业务场景中的应用落地与发展。

资源链接

https://cdn.openai.com/business-guides-and-resources/a-practical-guide-to-building-agents.pdf
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深圳软牛科技集团股份有限公司成立于 2014年 6 月，作为国家级专精特新“小巨人”企业，始终以“让创意成为现实”为使命，

专注于通过人工智能视觉大模型技术驱动全球数字创意生态。

公司深度聚焦图像修复、视频增强、多模态内容生成等视觉大模型核心技术，联合西安电子科技大学、香港中文大学（深圳）等顶

尖高校，攻克了视频抠像、画质修复等难题，并与深圳大学共建“人工智能技术联合创新中心”，推动 AI 赋能的图像增强技术规模化

落地。

目前，软牛科技能够为广电机构、影视制作、工业检测、农业测报等多个行业提供专业解决方案。从微米级工业精密测量，到食品

异物智能检测；从农业害虫 AI 识别防治系统，到 AR 设备巡检实时画面 AI 增强与场景识别；从 VR全息空间建模助力文博展陈数字化升

级，到跨终端智能影像协作软件的全链路画质优化引擎，软牛科技正以技术革新重新定义新质生产力。

在消费级市场，旗下牛小影（https://www.niuxuezhang.cn/video-enhancer.html）、HitPaw 等海内外知名品牌，以“一键式 AI 视觉创

意”为核心，为全球超 1 亿用户提供视频修复、老电影 AI 上色等场景化服务。例如，牛小影支持 4K 或 8K 超高清修复技术，帮助家庭

用户重现祖辈黑白影像的生动细节；HitPaw Edimakor 通过 AI 语音合成、多语言实时翻译等功能，让自媒体创作者轻松实现跨语言内容

生产。

这些创新成果的背后，是公司每年近亿元的研发投入和占比超 50%的顶尖技术团队，以及 CMMI、ISO56005 等国际权威认证体系支

撑的硬核实力。立足深圳总部，我们通过北京、新加坡、香港等战略支点构建起辐射全球 200 多个国家和地区的智慧服务网络。作为高

新技术企业、深圳市潜在科技独角兽，软牛科技始终以“技术无界”为理念，持续拓展 AIGC+产业应用的边界。

未来，软牛科技将加速推进物理世界与 AI 视觉的无缝衔接，让每个人都能通过指尖的艺术级创作，开启属于自己的数字时代。
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