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论文一

Advances and Challenges in Foundation Agents: From Brain-Inspired Intelligence to Evolutionary,
Collaborative, and Safe Systems

日期

2025-08-02（v2，最后修订）

在人工智能技术飞速发展的时代背景下，我们将不定期梳理人工智能

领域的部分前沿学术与技术动态，并以简报的形式分享给读者，以帮

助关注此领域的人士了解最新的学术前沿发展与产业技术动态，促进

学术交流和技术繁荣。本期摘选了近期全球人工智能领域的 12篇最

新学术动态、12篇技术动态推荐给广大读者。
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内容摘要

本文是一篇关于基础智能体（Foundation Agents）的系统综述，围绕大语言模型驱动的智能体如何获得

感知、推理、记忆和行动能力展开分析。论文以脑启发的模块化架构为主线，系统讨论记忆、世界模型、奖励

处理、目标和情绪等核心模块；进一步总结智能体的自我增强、自动优化与持续学习机制，分析多智能体协作

及其集体智能演化；最后从内生与外部安全威胁、价值对齐、鲁棒性和伦理治理等方面讨论安全可靠部署所需

的技术与实践路径。
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主要亮点

 脑启发模块化架构：将记忆、世界模型、奖励、目标和情绪等智能体组件与认知科学和神经科学机制相联系。

 系统梳理自我增强与适应性进化：覆盖自动优化、持续学习及动态环境中的能力更新。

 关注多智能体集体智能：分析协作、交互和社会结构如何推动群体能力涌现。

 兼顾安全与实用部署：总结安全威胁、价值对齐、鲁棒性和风险缓解等关键挑战。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2504.01990
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论文二

Discovering state-of-the-art reinforcement learning algorithms

日期

2025-10-22

内容摘要

Google DeepMind 提出 DiscoRL，一种通过元学习自动发现强化学习更新规则的方法。系统让一组智

能体在大量复杂环境中并行交互，由元网络根据智能体的策略、预测、奖励和轨迹生成学习目标，再通过穿过

智能体更新过程的元梯度优化规则本身，从而同时学习策略与预测应如何更新。大规模实验显示，DiscoRL 在

Atari 基准上超过已有手工设计规则，并在发现阶段未见过的 ProcGen 等挑战性任务上达到领先表现；使用

更多样、更复杂的环境进行发现还能进一步提升泛化性。

04



主要亮点

 从手工规则转向自动发现：由元网络直接学习智能体预测目标和策略更新目标，搜索空间比固定损失函数更

灵活。

 多智能体跨环境元学习：并行收集不同任务的交互经验，以群体累计回报作为元优化目标。

 元梯度闭环优化：反向传播穿过智能体的多步学习过程，联合更新智能体参数与强化学习规则。

泛化能力得到验证：在 Atari 上超越已有规则，并在未参与发现的 ProcGen 等任务上取得领先表现。

相关链接

Paper：https://www.nature.com/articles/s41586-025-09761-x
Project：https://google-deepmind.github.io/disco_rl/
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论文三

Structure and evolution-guided design of minimal RNA-guided nucleases

日期

2026-07-25

内容摘要

相关研究显示，AI 蛋白设计正在把 CRISPR 核酸酶的开发从天然序列筛选推进到按目标结构和功能生成新

序列。Jennifer Doudna 团队以微型 TnpB 核酸酶为对象，将结构约束、进化信息与序列生成结合，获得与天

然版本约 30%序列不同、仍能在细菌、植物和人类细胞中工作的候选酶。另一条由 Profluent 推进的路线从大

规模 CRISPR 蛋白数据中生成 OpenCRISPR-1；其公开实验报告显示，在特定测试中保持较高靶向活性并显著

降低脱靶。成果说明 AI 可以探索进化未覆盖的蛋白空间，但目前主要停留在实验室验证阶段，独立复现、动物

实验、临床安全与治理仍是必要关口。
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主要亮点

 将结构反向折叠与实验数据约束结合，使大幅改写后的核酸酶仍保持可用功能。

 OpenCRISPR-1 等生成式候选展示了提高编辑效率、降低脱靶的潜力。

 从“寻找天然蛋白”转向“按功能设计蛋白”，同时凸显湿实验验证和生物安全的重要性。

相关链接

Paper：https://doi.org/10.1126/science.aed6123
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论文四

Frontis-MA1: Training an AI4AI Model towards Recursive Self-Improvement in Machine Learning
Engineering

日期

2026-07-30

内容摘要

本文将机器学习工程（MLE）作为研究递归自我改进（RSI）的可执行试验场，提出开放的全栈系统

OpenMLE。该系统由带执行反馈的任务环境 OpenMLE-Gym、算子学习模块 OpenMLE-RL 和长程搜索模

块 OpenMLE-Evo 组成，并在此基础上训练 35B 参数的 Frontis-MA1 元进化智能体。模型围绕 Draft、

Improve、Debug、Crossover 四种程序进化原子算子，使用执行结果驱动的监督微调与强化学习进行后训练，

再将同一组算子组合到长程搜索中。实验显示，在 MLE-Bench Lite 上，OpenMLE-Evo 将基础模型 Medal

Average 从 39.39% 提升至 60.61%，增强版达到 71.21%；在留出的 NatureBench Lite 上，模型和框架

也表现出相互迁移的收益。
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主要亮点

 构建 OpenMLE 全栈 RSI 研究平台：统一任务环境、执行反馈、强化学习和进化搜索。

 以四种程序进化算子训练模型：Draft、Improve、Debug、Crossover 贯通后训练与推理时搜索。

 执行反馈驱动长程自我改进：模型可依据实验结果迭代机器学习工程方案，而无需额外人工标注。

 在 MLE-Bench Lite 和 NatureBench Lite 上验证泛化：模型能力与搜索框架可彼此迁移并提升效果。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2607.28568
Code：https://github.com/FrontisAI/OpenRSI
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论文五

Beyond representational alignment with brain-guided language models for robust reasoning

日期

2026-08-03

内容摘要

Nature Machine Intelligence 发表研究，探讨大语言模型的内部表征是否与人类高阶推理的神经机制相

对应。研究聚焦演绎推理任务，利用功能磁共振成像（fMRI）信号评估模型与人脑推理相关区域的神经预测性，

发现二者存在部分对齐但也具有明显差异。在此基础上，作者提出脑信号引导的表示干预与参数微调方法，将

人类推理相关脑活动用于引导模型表征；在 10 个、参数量 1.5B 至 72B 的语言模型上，跨推理类型最高带

来 13 个百分点的准确率提升，显示脑信号可成为语言监督之外的稳健推理增强路径。

10



主要亮点

 神经表征对齐评估：利用 fMRI 信号检验语言模型与人脑推理相关区域的神经预测性，区分表征相似性与实

际推理能力。

 脑信号引导模型增强：将人类推理相关脑活动转化为表示干预信号，并用于参数微调，形成从脑科学测量到

模型训练的闭环。

 跨模型、跨推理类型验证：在 10 个、参数量 1.5B 至 72B 的语言模型上开展实验，最高带来 13 个百分

点的准确率提升。

 提升稳健推理能力：结果表明，脑信号能够作为语言监督之外的补充，为改善模型在不同演绎推理任务上的

泛化提供新路径。

相关链接

Paper：https://www.nature.com/articles/s42256-026-01278-w
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论文六

A Survey of Agent Memory in the Second Half: Towards Self-Evolving and Long-Horizon Agents

日期

2026-08-04（v4，最后修订）

内容摘要

本文面向智能体编程、深度研究和计算机使用等长程、动态且依赖用户的场景，系统综述智能体记忆研究。

论文从记忆基底（模型内部参数状态与外部检索存储）、认知机制（感觉、工作、情景、语义和程序性记忆）

以及记忆主体（用户个性化与智能体经验）三个维度建立统一框架，讨论短期记忆如何筛选和抽象当前经验、

长期记忆如何将其巩固为可复用知识与技能。作者进一步分析单智能体和多智能体拓扑下的记忆操作学习，梳

理记忆评测基准与指标，并总结记忆管理可训练化、可迁移技能共享、安全和规模化等开放问题。
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主要亮点

 三维统一框架：从记忆存储基底、认知功能和记忆服务对象刻画基础智能体记忆。

 记忆驱动自我进化：将短期经验筛选、长期知识巩固与技能复用连接为持续改进闭环。

 记忆操作走向可训练化：涵盖强化学习式上下文整理、决策时经验整合和可共享智能体技能。

 系统整理评测与挑战：覆盖记忆效用指标，并讨论个性化、安全、可扩展性和跨智能体迁移。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2602.06052
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论文七

AI4AI at Test-Time: Strong-to-Weak Capability Transfer via Harnesses

日期

2026-08-12

内容摘要

本文研究无需更新模型参数，能否在测试时通过智能体外壳（harness）把强模型的能力迁移给弱模型。

作者让更强的 builder model 根据少量验证数据，为目标模型迭代构建推理时脚手架，并在四类心智理论

（Theory of Mind）基准上进行评估。结果表明，目标模型平均性能可由 0.49 提升至 0.91，增益主要来自

将不稳定推理外包给确定性代码、进行基准特定路由以及严格约束答案格式，而不是简单要求模型进行更长推

理或更广泛采样。研究说明，测试时 harness 设计可作为训练时蒸馏的补充，在不重新训练弱模型的情况下

传递部分认知结构。
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主要亮点

 提出强到弱测试时能力迁移：由强模型构建推理外壳，弱模型无需参数更新即可受益。

 迭代式 harness 优化：仅使用 5% 验证数据多轮改进，再在完整测试集上评估。

 性能接近翻倍：四类心智理论基准上的目标模型平均得分从 0.49 提升到 0.91。

 揭示增益来源：确定性代码、任务路由和答案格式校验比单纯增加推理或采样更关键。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2608.12307
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论文八

OmniScientist: An Omni-Modal Omni-Discipline AI Scientist

日期

2026-08-13

内容摘要

OmniScientist 提出一个从异构原始证据出发的全模态、跨学科 AI 科学家系统。与主要依赖文本、代码或

预计算特征的科研 Agent 不同，该系统把图像、信号、音频、视频、三维结构、轨迹、表格、公式和图等证据

直接纳入研究流程，并由感知层以及构思、实验、写作三个自主 Agent 组成确定性流水线。系统用代码执行创

意、严谨性和主张检查，约束新颖性筛选、统计有效性、执行溯源与数值可追踪性。在覆盖 5 类学科、4 类科

学证据的 36 个真实数据案例中，系统完成了从原始数据到编译论文的全流程；与仅接收标量特征的盲化版本

相比，直接感知在 7 个评估维度均有提升。
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主要亮点

 把多模态原始证据贯穿选题、实验决策和论文主张，而非仅作为前置特征。

 以构思、实验、写作三个 Agent 配合确定性检查，强化统计与证据追踪。

 在 36 个跨学科真实数据案例上验证端到端能力，突出科学感知对可靠发现的价值。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2608.13558
Project：https://omni-scientist.github.io
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论文九

Training AI Scientists to Replicate Research

日期

2026-08-13

内容摘要

该研究把“复现实证论文”构造成可规模化训练与评估 AI 科学家的任务空间 Replica。论文复现不仅要求

执行已有代码，还需要识别原文中未充分说明的细节、形成假设、排查实现差异并判断结果是否真正支持原结

论。为提供稳定奖励信号，作者设计自动生成的量表式评审器，并验证其噪声较低、与人类对复现质量的判断

一致。在此基础上，团队后训练了 27B 参数的 Faraday 科研 Agent，使其能够把编码 Agent 作为工具使用；

在保留的复现任务上，论文报告 Faraday 超过 Claude Opus 4.8 和 GPT-5.5，并在案例分析中表现出更符合

科学方法的排查路径。工作强调，复现训练可成为通往长周期科学创新的中间台阶。
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主要亮点

 将论文复现定义为包含假设驱动探索的科研任务，而非机械运行代码。

 通过自动生成的 rubric 评审器提供可扩展奖励，并与人类评价进行一致性校验。

 后训练 27B Faraday Agent，探索在较轻量 harness 下形成科研推理能力的路线。

相关链接

Paper:https://arxiv.org/abs/2608.13331
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论文十

A Programming Paradigm for Spatiotemporal Composability

日期

2026-08-13

内容摘要

DeepSeek 开源 DeepSeek Harness（dsh）开发者预览版，将模型、工具、Skills、会话、沙箱、存储、

循环、调度和 UI 等 Agent 能力统一抽象为可替换插件。底层 Cordis 内核只负责插件加载、卸载和依赖关系，

开发者可在配置层组合能力，无需修改核心源码。系统采用仅追加的会话事件流，记录系统提示、工具调用与

结果、子 Agent 调度和上下文注入，并支持恢复、分叉、检索与回放。官方提供标准、PTC、极简和创造等运

行模式，覆盖完整编码 Agent、代码组合工具调用、最小基准环境和自定义 preset 创作。项目以 MIT 许可证

开放且仍在快速迭代，基础 API 可能发生不兼容变化。
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主要亮点

 把 Agent 运行时的关键能力插件化，支持模型、工具、沙箱和 UI 自由替换组合。

 仅追加会话日志让运行轨迹可追踪，并统一支持恢复、分叉、检索和回放。

 多种预设兼顾生产探索、PTC 工具编排、最小化评测和插件生态开发。

相关链接

Project：https://www.deepseek.com/harness/
Code：https://github.com/deepseek-ai/deepseek-harness
Paper：https://arxiv.org/pdf/2608.25512
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论文十一

How Claude is accelerating protein design and analytical chemistry

日期

2026-08-18

内容摘要

Anthropic 公布两组生命科学实验结果。第一组中，Claude Mythos Preview 与 Opus 4.8 自主编排专业

蛋白设计和折叠工具，为 15 个靶点设计微型蛋白结合体，外部实验室在其中 14 个靶点上检测到成功结合；不

同设置下单个设计的命中率约为 22%至 35%，高于文中给出的常见蛋白设计项目区间。第二组中，Claude Opus

5 接收合同实验室的原始 NMR 和 LC-MS 文件以及简短提示，在约 20 分钟内完成化学分析，氢原子计数和纯

度判断与实验室结果接近。两项工作显示通用推理模型可减少复杂科研任务的人工编排时间，但湿实验成本、

数据代表性、访问控制和独立复核仍决定其实际科研价值。
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主要亮点

 蛋白设计结果经过 Adaptyv Bio 和 Twist Bioscience 的外部湿实验测试。

 Claude 能够自主调用专业设计、折叠和筛选工具，缩短计算工作流的组织时间。

 在分析化学任务中直接处理原始仪器数据，展示通用模型辅助日常科研分析的可能性。

相关链接

Research：https://www.anthropic.com/research/Claude-accelerates-protein-design
Technical Report：https://www-cdn.anthropic.com/30bf50e22a01388bb29bf077ee3f244531594b7a.pdf
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论文十二

SWE-bench Science: Can Coding Agents Resolve Engineering Tasks in Science?

日期

2026-08-20

内容摘要

SWE-bench Science 是面向科学软件工程的仓库级代码智能体基准，收集来自 20 个科学领域、98 个

GitHub 仓库的 119 个任务，并将任务划分为问题驱动、专家探索和工程集成三类范式。评测发现，即使是

表现最好的 Claude Code with Opus-5（max），pass@1 仍低于 50%，说明科学代码修复同时要求工程

能力与领域知识。论文归纳出科学知识或抽象能力不足、盲目探索或表层修复、修复覆盖与系统集成不完整、

科学知识难以迁移四类常见失败机制，并通过消融实验分析显式科学指导的作用：可靠指导可提升平均性能和

token 效率，失配指导则可能造成锚定，未必提高精确修复成功率。
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主要亮点

 首个面向科学软件工程的 SWE-bench：覆盖 20 个科学领域、98 个仓库和 119 个真实任务。

 三类任务范式：问题驱动、专家探索与工程集成，兼顾缺陷修复、科学推理和系统级改动。

 揭示代码智能体的科学工程短板：最佳系统 pass@1 仍低于 50%，失败涉及知识、探索、集成和泛化。

 分析科学指导的双刃剑效应：高质量知识可约束修复并提升效率，错误指导可能导致锚定。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2608.19799
Code：https://github.com/OpenMOSS/SWE-bench-Science
Data：https://huggingface.co/datasets/OpenMOSS-Team/SWE-bench-Science
Leaderboard：https://swescience.github.io
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 技术动态一

OpenAI 官方 Prompt 指南：用目标、上下文、输出和边界组织高质量任务

日期

2026-07-11（中文转载发布日期）

26



内容摘要

OpenAI 官方 Prompt 指南强调，提示词不需要固定公式，最重要的是先说明希望得到的结果，再补充真

正会改变答案的上下文、输出要求和行动边界。对于较大任务，可使用“目标、上下文、输出、边界”四要素：

明确要完成什么，提供必要文件或来源，说明受众、长度和格式，并指出哪些内容不能改、哪些动作需要先确

认。指南还建议用后续消息逐步修正结果，重要工作在结束前增加可核验的终检要求；在 Work 或 Codex 任

务中，应让系统自行规划、调用工具、创建文件和执行检查，而不是把每一步写死。该方法适用于简报、调研、

代码修改和多工具工作流。

相关链接

Official Guide：https://learn.chatgpt.com/docs/prompting
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 技术动态二

Kimi K3 发布：2.8 万亿参数开源模型瞄准前沿编程与长程 Agent

日期

2026-07-17

内容摘要

月之暗面推出 Kimi K3。公开信息显示，该模型采用 2.8 万亿总参数、约 1040 亿激活参数的混合专家架

构，支持百万级上下文，并把前端开发、交互式 3D 和长程 Agent 任务作为重点能力。发布初期，国内外开发

者通过网页应用、游戏原型和复杂编码任务进行体验，普遍关注其生成质量、视觉审美和多步执行能力，同时

也指出推理速度较慢、API 价格较高以及官方评测条件与第三方场景可能存在差异。K3 的意义不只在参数规模，

而在于中国开源模型开始从“低成本可用”向“高能力、可部署的前沿系统”转变；但真实生产价值仍需结合

延迟、成本、工具链和独立评测判断。

相关链接

Official Guide：https://www.kimi.ai/ai-models/kimi-k3
Technical Report：https://github.com/MoonshotAI/Kimi-K3/blob/main/k3_tech_report.pdf
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 技术动态三

Claude Opus 5 发布，Anthropic 以“减少上下文负担”重构 Agent 协作方式

日期

2026-07-27

内容摘要

Anthropic 发布 Claude Opus 5，并同步分享面向新一代 Claude 模型的上下文工程经验。报道显示，Opus

5 在编码、知识工作、计算机操作和部分科研评测中较上一代提升，同时提供 effort 设置，让用户在能力、速

度与 token 成本之间调节。更具方法论意义的是，Anthropic 为 Claude Code 删减了 80%以上系统提示内容，

而编码评测未出现可测下降。团队据此提出：对更强模型，应从堆叠硬规则转向提供判断空间，从大量示例转

向清晰接口，从一次性塞入所有材料转向渐进式披露，并将验证、代码审查和领域知识拆成按需加载的 Skills。

该变化表明 Agent 工程的重点正由“约束模型每一步”转向“设计好环境、工具和信息结构”。

相关链接

Official Guide：https://www.anthropic.com/news/claude-opus-5
Blog：https://claude.com/blog/the-new-rules-of-context-engineering-for-claude-5-generation-models
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 技术动态四

Nature 2026 大模型研究脉络综述：从后训练与可信评测到科研 Agent

日期

2026-07-27
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内容摘要

这篇综述汇集了 2026 年 1 月 1 日至 7 月 27 日发表于 Nature 正刊的 14 篇大模型论文（13 篇 Article、

1 篇 Perspective），覆盖模型训练、能力评测、安全对齐与科研自动化。整体脉络显示，前沿研究的焦点正

由“模型能否做得更强”转向“能力如何形成、风险如何测量、系统如何在真实任务中可靠闭环”。

第一条主线是模型与后训练。Emu3 以统一的下一词元预测连接文本、图像与视频生成；涌现失配、潜意

识学习、温暖表达与迎合效应等研究则提示，局部微调可能通过隐含统计信号造成跨任务行为外溢。训练语料

中的立场分布也会持续影响模型输出，因此后训练不仅要看目标任务收益，还应加入跨域回归测试、数据溯源

和行为审计。

第二条主线是评测与可信度。Humanity’s Last Exam 把评测推向专家级知识边界，General Scales 进

一步强调“模型能力—任务需求”的匹配；关于准确率激励与幻觉的研究说明，只奖励答对可能诱导模型在不

确定时继续猜测。评测应从单一总分扩展到校准度、拒答能力、分层能力画像与分布外稳定性。

第三条主线是科研 Agent 与知识生产。OpenScholar、AI Scientist、ERA 与 Co-Scientist 分别推进证据

检索、假设生成、代码实验、结果评估和迭代优化；对社会实验结果的预测则展示了大模型作为“计算研究对

象”的潜力。科研 Agent 正在形成闭环，但高风险环节仍需可执行评测、可追溯证据与人工复核。
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相关链接

链接：https://mp.weixin.qq.com/s/fk2EkyuG6dd06QilFxbwfg?scene=1&click_id=1840886142
paper list：
https://www.nature.com/articles/s41586-025-09937-5
https://www.nature.com/articles/s41586-025-09962-4
https://www.nature.com/articles/s41586-025-10041-x
https://www.nature.com/articles/s41586-025-10072-4
https://www.nature.com/articles/s41586-025-10021-1
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10265-5
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10303-2
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10319-8
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10549-w
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10410-0
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10506-7
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10658-6
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10644-y
https://www.nature.com/articles/s41586-026-10742-x
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 技术动态五

Kimi K3 完整权重与技术报告开放：重点解决长程 Agent 状态、训练与验证

日期

2026-07-28
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内容摘要

Kimi K3 开放完整权重和技术报告后，其技术路线得到更清晰呈现。模型以 KDA 循环状态与 Gated MLA

全局注意力交替组合，在百万 token 窗口下兼顾固定大小的工作记忆和周期性全局交互；Block Attention

Residuals 帮助 93 层深网重新访问早期层表示。MoE 部分包含 896 个路由专家，每个 token 激活 16 个路由

专家及共享专家。后训练方面，K3 把通用、通用 Agent 和编码 Agent 与不同推理强度组合为多教师体系，并

通过会变化的工具、提示词、Skills、记忆和 harness 环境减少对固定考场的过拟合。AET 任务、隐藏验证器

与可恢复沙箱则用于缓解长任务中断和“骗分”问题。

相关链接

Model：https://huggingface.co/moonshotai/Kimi-K3
Technical Report：https://github.com/MoonshotAI/Kimi-K3/blob/main/k3_tech_report.pdf
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 技术动态六

Unsloth Dynamic 3.0 GGUFs：面向 Qwen3.8-27B 的高精度动态量化资源

日期

2026-08

内容摘要

Unsloth 发布 Dynamic 3.0 GGUF 量化方法及 Qwen3.8-27B 量化模型，目标是在相近文件体积下尽量保

持高精度。模型仓库提供从 1-bit 到 8-bit 及 BF16 的多档版本，覆盖约 6 GB 至 55 GB 的不同内存预算，并可

通过 llama.cpp、Ollama、Docker Model Runner 和 Unsloth Desktop 等工具运行。官方页面称 Dynamic 3.0

在同尺寸量化比较中具有更高准确率，并针对 Qwen3.8 改进工具调用、开发者角色和 Agent 工具兼容性。对

本地用户而言，该资源的价值在于可按硬件选择精度与速度平衡；但“量化精度提升”仍应结合自身任务、上

下文长度和设备进行实测。

相关链接

Docs：https://unsloth.ai/docs/basics/dynamic-3.0-ggufs
Model：https://huggingface.co/unsloth/Qwen3.8-27B-GGUF
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 技术动态七

小红书开源 dots.tts：2B 全连续端到端语音合成系统输出 48 kHz 音频

日期

2026-08-10

内容摘要

小红书 dots studio 开源 dots.tts 及基础模型 dots.tts-base。该系统采用 2B 参数的全连续端到端自回归

架构，不依赖离散语音 codec token：冻结的 AudioVAE 将 48 kHz 波形压缩为连续潜变量，语义编码器提取

紧凑语音表示，基于 Qwen2.5-1.5B 初始化的 LLM 直接读取 BPE 文本，自回归 flow-matching 声学头逐块生

成潜变量。基础模型使用约 150 万小时语音预训练，支持零样本音色克隆，并作为微调与两个后训练版本的底

座。官方模型卡同时给出中英文、多语言评测、命令行和 Python 接口。项目以 Apache 2.0 开放，但高保真

音色克隆涉及冒充和欺诈风险，部署时应取得授权并标识合成音频。

相关链接

Model：https://huggingface.co/dots-studio/dots.tts-base
Code：https://github.com/studio-dots-ai/dots.tts
Collection：https://huggingface.co/collections/dots-studio/dots
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 技术动态八

GLM-5.3：Frontier Coding with Emergent Cyber Capabilities

日期

2026-08-14

内容摘要

智谱发布 GLM-5.3，在 GLM-5.2 基础上通过后训练缩放显著增强编程、长程 Agent 和网络安全能力。

官方数据显示，模型在 Terminal-Bench 3.0、DeepSWE v1.1 和 Agents' Last Exam 等任务上较前代大幅

提升，并在多项评测中达到或超过 Claude Fable 5、GPT-5.6 等前沿模型水平。随着后训练规模扩大，GLM-5.3

出现了超出预期的网络安全能力，在漏洞发现和利用相关测试中表现突出；智谱因此同步强化安全评估与披露

机制，并对权重公开采取延迟安排。

相关链接

技术博客：https://z.ai/blog/glm-5.3
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 技术动态九

阿里巴巴开源 Qwen3.8-27B

日期

2026-08-14

内容摘要

阿里巴巴开源 Qwen3.8-27B，这是 Qwen 系列面向编程、专业工作、科研和长程 Agent 任务的新一

代 27B 级稠密模型。模型原生支持图像和视频理解，提供可调节的思考深度与推理强度，原生上下文长度达

到 262K，并可扩展至百万 token；模型卡显示其在 SWE-bench Pro、LiveCodeBench、OSWorld-Verified、

AndroidWorld 等多项评测中超过上一代 Qwen，并在部分指标上超过 Opus 4.6。模型发布后在 Hugging

Face 社区持续受到高度关注，成为开源模型生态的热门项目。

相关链接

Model：https://huggingface.co/Qwen/Qwen3.8-27B
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 技术动态十

Qwen3.8-27B 开源：27B 稠密原生多模态模型强化代码、Agent 与本地部署

日期

2026-08-18
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内容摘要

Qwen 团队开源 Qwen3.8-27B。这是一款 27B 参数的稠密视觉语言模型，原生支持图像与视频理解，具

备 262K 上下文并可通过扩展技术覆盖更长输入。模型重点提升编程、专业知识工作、研究和长周期 Agent 任

务，思考模式默认开启，开发者可按请求关闭，并用 reasoning_effort 调节推理深度。其参数规模使量化后本

地部署更现实：社区提供从低比特到高精度的多种 GGUF 版本，可通过 llama.cpp、Ollama 等工具运行。公

开评测与早期体验显示其在软件工程、计算机操作和视觉推理上具备较高能力密度，但跨模型比较仍需关注推

理强度、工具环境、量化损失和硬件配置。

相关链接

Model：https://huggingface.co/Qwen/Qwen3.8-27B
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 技术动态十一

DeepSeek 首个多模态模型发布：V4-Flash-Vision-Exp 上线 API

日期

2026-08-21
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内容摘要

DeepSeek 首个多模态模型 DeepSeek-V4-Flash-Vision-Exp 正式上线 API 平台。这是一款实验性质

的视觉理解模型，可直接接收图片并接入 Agent 工作流；在纯文本的 Agent、推理和世界知识任务上与

V4-Flash 基本持平，而在 ApexBench、Agents’ Last Exam 等需要视觉理解的评测中明显提升，官方称

其多模态 Agent 能力已接近 Opus-4.8。开发者可通过 Chat Completions、Messages 或 Responses 接

口调用，图片支持 Base64、外部 URL 和 Files API 三种输入方式，单张图片最多计 384 Tokens，价格与

V4-Flash 保持一致；同步上线的 Files API 可用 file_id 复用图片且暂不收费。此次更新标志着 DeepSeek

的视觉能力开始从模型展示走向 API 服务，并进一步融入多模态 Agent 工作流。

相关链接

https://api-docs.deepseek.com/updates/
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 技术动态十二

NVIDIA 据悉洽谈收购 Hugging Face，估值或超 130 亿美元

日期

2026-08-27

内容摘要

据媒体报道，NVIDIA 正与开源 AI 模型平台 Hugging Face 就潜在收购进行洽谈，Hugging Face 的

潜在估值或超过 130 亿美元。若交易达成，NVIDIA 的影响力将从 GPU 与 CUDA 等底层基础设施延伸到

模型托管、开发工具和开源社区分发层，有助于整合软硬件生态。报道同时引发对平台中立性、开源社区治理

和资源配置的讨论；截至目前，NVIDIA 与 Hugging Face 均未对收购传闻作出正式确认，因此相关估值与

谈判进展仍应视为市场消息。

相关链接

https://securityonline.info/nvidia-hugging-face-acquisition/
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深圳软牛科技集团股份有限公司成立于 2014年 6 月，作为国家级专精特新“小巨人”企业，始终以“让创意成为现实”为使命，

专注于通过人工智能视觉大模型技术驱动全球数字创意生态。

公司深度聚焦图像修复、视频增强、多模态内容生成等视觉大模型核心技术，联合西安电子科技大学、香港中文大学（深圳）等顶

尖高校，攻克了视频抠像、画质修复等难题，并与深圳大学共建“人工智能技术联合创新中心”，推动 AI 赋能的图像增强技术规模化

落地。

目前，软牛科技能够为广电机构、影视制作、工业检测、农业测报等多个行业提供专业解决方案。从微米级工业精密测量，到食品

异物智能检测；从农业害虫 AI 识别防治系统，到 AR 设备巡检实时画面 AI 增强与场景识别；从 VR全息空间建模助力文博展陈数字化升

级，到跨终端智能影像协作软件的全链路画质优化引擎，软牛科技正以技术革新重新定义新质生产力。

在消费级市场，旗下牛小影（https://www.niuxuezhang.cn/video-enhancer.html）、HitPaw 等海内外知名品牌，以“一键式 AI 视觉创

意”为核心，为全球超 1 亿用户提供视频修复、老电影 AI 上色等场景化服务。例如，牛小影支持 4K 或 8K 超高清修复技术，帮助家庭

用户重现祖辈黑白影像的生动细节；HitPaw Edimakor 通过 AI 语音合成、多语言实时翻译等功能，让自媒体创作者轻松实现跨语言内容

生产。

这些创新成果的背后，是公司每年近亿元的研发投入和占比超 50%的顶尖技术团队，以及 CMMI、ISO56005 等国际权威认证体系支

撑的硬核实力。立足深圳总部，我们通过北京、新加坡、香港等战略支点构建起辐射全球 200 多个国家和地区的智慧服务网络。作为高

新技术企业、深圳市潜在科技独角兽，软牛科技始终以“技术无界”为理念，持续拓展 AIGC+产业应用的边界。

未来，软牛科技将加速推进物理世界与 AI 视觉的无缝衔接，让每个人都能通过指尖的艺术级创作，开启属于自己的数字时代。
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