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论文一

AI Must Embrace Specialization via Superhuman Adaptable Intelligence

日期

2026-02-27

在人工智能技术飞速发展的时代背景下，我们将不定期梳理人工智能

领域的部分前沿学术与技术动态，并以简报的形式分享给读者，以帮

助关注此领域的人士了解最新的学术前沿发展与产业技术动态，促进

学术交流和技术繁荣。本期摘选了近期全球人工智能领域的 19篇最

新学术动态、6篇技术动态推荐给广大读者。
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内容摘要

这篇立场论文重新审视“通用人工智能（AGI）”叙事，认为单纯追求抽象的通用性容易掩盖智能本身的任务

依赖性、环境约束和能力边界。作者提出 Superhuman Adaptable Intelligence（SAI）作为更可操作的目标：

AI 系统应在关键专业任务上形成超越人类的能力，同时具备面对任务变化、数据分布变化和新情境时进行适应

的能力。论文将这一观点与自监督学习、世界模型、专门化模型和人机互补系统联系起来，强调未来 AI 研究

不应只用“是否通用”来衡量进展，而应关注系统能否在科学、工程、医疗等高价值场景中稳定解决人类难以

完成的问题，并能在部署环境变化时保持可靠迁移。
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主要亮点

 用 SAI 重新定义 AI 目标，将模糊 AGI 叙事转化为更可评估的“超人、可适应、专业化”能力。

 强调人类智能本身也不是无条件通用，而是由大量专门技能和情境适应机制组成。

 把专门化 AI 与自监督学习、世界模型和任务导向系统结合起来，为后 AGI 研究目标提供另一种表述。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2602.23643
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论文二

AutoResearchClaw: Self-Reinforcing Autonomous Research with Human-AI Collaboration

日期

2026-05-19

内容摘要

AutoResearchClaw 提出一个面向自主科研的自强化人机协作框架，试图解决科研 Agent 在真实实验中容易

出现的执行失败、错误累积和经验无法迁移等问题。系统由多智能体辩论、可自愈执行器、可验证报告生成以

及跨轮经验沉淀组成；当实验失败时，它不会简单终止流程，而是通过 Pivot 或 Refine 将失败转化为新的研

究方向或局部方案修正。论文还构建 ARC-Bench 来评估实验阶段的科研能力，并比较完全自动、稀疏人工反

馈和强监督等不同协作模式。结果表明，适度且有针对性的人工反馈往往比全自动或全程监管更有效，说明未

来自动科研系统需要把人类判断作为高价值、稀缺但关键的校正资源来使用。
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主要亮点

 提出失败驱动的自修复机制，通过 Pivot/Refine 把实验失败转化为方向调整或方案改进。

 系统比较多种人机协作强度，强调“少量高质量人工反馈”对自动科研更有价值。

 通过跨轮记忆沉淀实验经验，使系统能够从历史失败和成功路径中持续改进。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2605.20025

Code：https://github.com/aiming-lab/AutoResearchClaw
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论文三

The Last Human-Written Paper: Agent-Native Research Artifacts

日期

2026-05-19

内容摘要

该论文认为传统学术论文是一种面向人类阅读和叙事压缩优化的格式，但这种线性叙事会丢失大量对自动科研

Agent 至关重要的信息，包括失败实验、分支决策、工程配置、数据处理细节和证据链。作者提出 Agent-Native

Research Artifact（ARA）协议，希望用结构化科学逻辑、可执行代码与规格、探索图、证据绑定和机器可审

查元数据来替代单纯的论文文本。论文实现了 ARA Compiler 与 ARA-native review 流程，并展示 ARA 在

问答、复现、审稿和后续研究接续中的效率优势。其核心观点是，随着科研 Agent 参与假设生成、实验执行

和评审，未来科研产物可能从“人类优先阅读的故事”转向“Agent 可操作、可验证、可复用的研究对象”。
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主要亮点

 重新设计科研产物形态，将论文从线性叙事转为可执行、可追踪、可验证的 artifact。

 显式保留失败路径、探索分支和工程细节，降低自动复现与审查的信息损失。

 提出 ARA Compiler 和 Agent-native review，展示机器可读科研格式对自动科研生态的重要性。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2604.24658

Code：https://github.com/ARA-Labs/Agent-Native-Research-Artifact
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论文四

ScientistOne: Towards Human-Level Autonomous Research via Chain-of-Evidence

日期

2026-05-25

内容摘要

ScientistOne 是一个面向高可信自主科研的系统，核心思想是用 Chain-of-Evidence（CoE）把科研 Agent

的每个声明、实验结论、得分、引用和代码产物都绑定到可验证证据上。与只追求生成完整论文或执行实验流

程的系统不同，ScientistOne 更强调证据完整性和后验审计：它通过 CoE Integrity Audit 检查分数是否真

实可复现、实验是否违反规格、引用是否存在、方法描述是否与代码实现一致，从而约束自动科研中常见的幻

觉引用、夸大结果和不可复现实验。论文在多篇研究任务和多个系统上进行比较，显示 ScientistOne 在引用

真实性、得分验证、代码-方法一致性等方面明显优于基线，说明“证据链”可能是科研 Agent 从演示走向可

靠使用的关键基础设施
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主要亮点

 用 Chain-of-Evidence 约束科研输出，使每个重要声明都能追溯到数据、代码或文献证据。

 引入完整性审计机制，系统检查引用、分数、规格和实现一致性。

 重点缓解自主科研中的虚假引用、结果夸大和不可验证结论等高风险问题。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2605.26340
Code/Artifacts：https://github.com/scientist-one/generated-artifacts
Project：https://scientist-one.github.io/
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论文五

When Does LeJEPA Learn a World Model?

日期

2026-05-25

内容摘要

该论文从理论和实验两方面分析 LeJEPA 在什么条件下能够从时序观测中学习出接近真实世界状态的潜变量

表示。作者关注的不是 JEPA 类方法在下游任务上的经验表现，而是其表示是否具有可识别性：在平稳加性噪

声转移、独立高斯潜变量等设定下，论文证明 LeJEPA 的对齐目标与高斯正则化可以带来线性可识别性，并进

一步解释高斯分布假设在该结论中的特殊作用。论文还给出近似情形下的误差退化界，并通过低维合成系统、

高维视觉环境和机器人控制任务验证理论预测。整体上，该工作为“自监督预测模型是否真的学到了世界模型”

提供了更严格的判定条件，也指出了理论假设与真实复杂环境之间仍需弥合的差距。
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主要亮点

 给出 LeJEPA 学习潜在世界状态的可识别性条件，超越单纯经验 benchmark 分析。

 阐明高斯正则与潜变量分布假设在表示可辨识性中的理论角色。

 同时提供实验代码、形式化证明和交互式演示，便于复现与检验理论边界。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2605.26379
Code/Proofs/Demo：https://github.com/klindtlab/lejepa-identifiability

0811



论文六

AutoScientists: Self-Organizing Agent Teams for Long-Running Scientific Experimentatio

日期

2026-05-09
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内容摘要

AutoScientists 提出一个面向长周期科学实验的自组织多智能体系统，目标是让 Agent 不只是线性执行“提

出假设-做实验-写报告”，而是像科研团队一样在长期任务中动态分工、积累经验并相互校正。系统维护共享

研究状态，使不同 Agent 能围绕候选假设自动组队、分配工具和算力、交叉批评实验设计，并把成功、失败

和被否定的路径写入长期记忆，以减少重复探索和无效试验。论文在生物医学机器学习、语言模型训练优化和

蛋白功能预测等任务中评估该框架，结果显示自组织团队在实验规划、资源使用和最终发现质量上优于单

Agent 或固定角色团队。该工作说明，自动科学发现的关键能力不仅在于单个模型的推理能力，也在于能否形

成可持续演化的协作结构。
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主要亮点

 提出自组织科研团队机制，Agent 可根据假设、工具需求和历史证据动态组队。

 构建长期实验记忆，显式记录成功、失败和被否定路径以指导后续实验。

 在 BioML-Bench、语言模型训练和 ProteinGym 等任务中展示跨领域收益。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2605.28655

Code：https://github.com/mims-harvard/AutoScientists

project：https://autoscientists.openscientist.ai
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论文七

Reasoning emerges from constrained inference manifolds in large language models

日期

2026-05-27

内容摘要

该论文从内部表征几何而非外部 benchmark 分数出发，研究大语言模型推理能力如何在推理过程中涌现。作

者提出，成功推理并不是简单由更长链式思考或更大模型规模保证，而是对应于模型隐状态在受约束但非退化

的低维推理流形上组织起来；如果表示过度压缩、信息流体积坍缩或轨迹偏离稳定区域，推理就容易出现错误。

论文进一步提出无需标签的内部动态诊断方法，用信息流、几何量和轨迹稳定性来识别推理退化区域。该视角

把“模型是否会推理”转化为“推理轨迹是否落在稳定且信息充分的推断流形上”，为理解、监控和改进 LLM

推理提供了不同于传统任务分数的分析工具。
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主要亮点

 从隐藏状态轨迹和表征几何解释推理涌现，而不只依赖最终答案准确率。

 提出受约束推理流形假设，强调表达能力、压缩程度和信息流之间的平衡。

 给出无标签内部诊断思路，可用于发现模型推理过程中的退化和不稳定区域。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2605.08142
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论文八

AI Epistemic Risks: Emerging Mechanisms & Evidence

日期

2026-06-04
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内容摘要

这篇长文系统讨论 AI 对人类知识生产、信念形成、公共推理和信息环境可能带来的“认识论风险”。作者强

调，这类风险并不等同于传统意义上的错误信息或幻觉，而是更深层地发生在我们获取知识、形成判断、委托

认知劳动和维护共同事实基础的基础设施之中。论文整合技术机器学习、AI safety、HCI、哲学伦理、认知神

经科学和教育等领域证据，重点分析三类机制：AI 的劝服与操纵能力、用户对 AI 的认知外包，以及人-AI/AI-AI

反馈循环导致的知识空间收缩和锁定。作者还指出这些机制会相互放大，并可能削弱社会识别和治理其他 AI 风

险的能力。论文最后提出从模型训练、交互设计、教育制度、平台数据访问和治理激励等层面增强 epistemic

resilience 的方向。
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主要亮点

 将 AI 风险扩展到知识生态和集体判断能力，提出“认识论风险”作为系统性风险框架。

 总结劝服/操纵、认知外包、反馈循环与锁定三类核心机制，并分析其相互放大关系。

 提出模型、界面、教育、平台治理和激励结构层面的干预方案，强调保护公共知识基础设施。

相关链接

Paper：https://papers.ssrn.com/sol3/papers.cfm?abstract_id=6873005

论文九

M^3Eval: Multi-Modal Memory Evaluation through Cognitively-Grounded Video Tasks

日期

2026-06-04
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内容摘要

M^3Eval 是一个面向多模态大模型的记忆能力评测基准，重点考察模型在视频任务中的编码、保持、检索、

时间/空间来源定位和干扰抵抗能力。与常规视频问答只验证“模型看到了什么”不同，该基准借鉴认知心理学

中的工作记忆、来源记忆和干扰实验范式，把视频内容、注意力分配、并行信息流和符号化细节设计成可控任

务。论文通过多类视频任务测试现有多模态模型，发现它们在并行视频流解耦、时间来源判断、干扰条件下稳

定检索以及符号细节保持方面存在系统性短板。该基准的意义在于，它把长上下文之外的“记忆质量”拆解成

多个可诊断维度，说明多模态记忆不能简单依赖更长输入窗口或更大模型规模来解决。
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主要亮点

 用认知心理学范式设计视频记忆任务，覆盖编码、来源记忆、干扰和保持等过程。

 将多模态记忆拆分为时间定位、空间定位、并行流分离和符号细节保持等诊断维度。

 揭示当前模型在多流干扰和时间来源判断上的系统性弱点，为后续模型改进提供靶点。

相关链接

Paper: https://arxiv.org/pdf/2606.05008

Code/Data: https://github.com/PKU-VaLuE-Lab/m3eval
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论文十

Act As a Real Researcher: A Suite of Benchmarks Evaluating Frontier LLMs and Agentic Harnesses in
Research Lifecycle

日期

2026-06-05

内容摘要

AARRI-Bench 关注前沿 LLM 与 Agent harness 是否真的具备“像研究者一样工作”的能力，而不是只会

完成局部代码或问答任务。该基准覆盖科研生命周期中的多个细粒度环节，包括文献理解、问题分解、实验设

计、结果核查、伦理判断、领域约束识别、错误排查和不确定性表达等，尤其强调人类研究者通常会注意但模

型容易忽略的上下文细节。论文比较了不同前沿模型和 agentic harness 的表现，发现即使在较强模型和工程

脚手架支持下，最佳系统仍明显低于人类专业研究者，常见问题包括过度自信、缺乏审慎验证、对任务边界理

解不足和对实验结果解释不严谨。该工作提示，科研 Agent 的瓶颈不只是工具调用能力，而是研究者素养、

领域判断和自我审查机制。
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主要亮点

 覆盖科研生命周期多个阶段，评估模型是否具备真实研究过程中的细粒度判断力。

 强调研究者素养，包括伦理意识、领域敏感性、不确定性表达和实验核查能力。

 显示 harness 不能自动弥补模型的研究判断缺陷，科研 Agent 仍需更强严谨性与自我审查。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2606.07462

Code/Data：https://github.com/AARR-bench/AARRI-bench
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论文十一

Bridging the Agent-World Gap: Text World Models for LLM-based Agents

日期

2026-06-08

内容摘要

该综述论文系统梳理 LLM-based Agents 中“文本世界模型”（Text World Models, TWMs）的概念、构

建方式和应用场景。作者将 TWM 定义为能够根据当前文本状态与动作预测下一文本状态的模型，因此网页、

终端、API、游戏环境、用户反馈和工具返回值都可以被抽象为文本化世界中的状态转移。论文从基础建模、

数据合成、环境模拟、推理时规划、轨迹验证、自适应更新和评估方法等角度建立分类框架，把分散在 Agent

规划、环境模拟、自我反馈和工具使用中的工作统一到“文本状态转移模型”视角下。该综述的价值在于，它

指出 LLM Agent 的瓶颈不只是模型如何选择动作，还在于它是否拥有可用于预测后果、模拟环境和评估计划

的内部世界模型。
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主要亮点

 统一 TWM 概念，将网页、终端、工具 API 和对话环境抽象为文本状态转移问题。

 同时覆盖训练阶段的数据/环境构建，以及推理阶段的规划、验证和测试时自适应。

 配套维护 awesome list，为文本世界模型和 Agent 环境建模研究提供系统索引。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2606.09032

Code：https://github.com/sustech-nlp/awesome-text-world-models
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论文十二

From AGI to ASI

日期

2026-06-10

内容摘要

这篇 Google DeepMind 论文讨论 AGI 出现之后是否以及如何继续走向 ASI。作者首先梳理 AGI、ASI 与

Universal AI 等概念边界，指出 ASI 不应被简单视为 AGI 的自然外推，而应作为一个具有独立机制、路径和

风险的问题来研究。论文分析四条可能路径：继续扩大 AGI 系统规模、出现新的算法或架构范式转变、递归

自我改进，以及由大规模多 Agent 或组织化系统形成超人集体能力。同时，作者也讨论这些路径中的摩擦与

瓶颈，包括反馈速度、实验验证、工具接入、资源约束、安全限制和社会组织方式。整体来看，论文强调从 AGI

到 ASI 可能不是一次突变，而是一系列模型能力、工具能力、自动化研发能力和组织结构共同演化的过程。
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主要亮点

 把 ASI 作为 AGI 之后的独立研究对象，系统化讨论其可能机制和演化路径。

 提出规模化、范式转变、递归改进和多 Agent 集体智能四类路径。

 强调技术、反馈、资源和治理瓶颈，避免把 ASI 简化为模型规模的自然延伸。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2606.12683
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论文十三

PP-OCRv6: From 1.5M to 34.5M Parameters, Surpassing Billion-Scale VLMs on OCR Tasks

日期

2026-06-11

内容摘要

PP-OCRv6 是 PaddleOCR 团队提出的轻量级 OCR 系统，目标是在专用 OCR 场景中以 1.5M 到 34.5M

参数规模达到甚至超过十亿级视觉语言模型的效果。论文指出，通用 VLM 在 OCR 中常面临定位不精确、幻

觉和计算成本过高等问题，因此 PP-OCRv6 回到专用 OCR 架构，通过统一的 MetaFormer-style LCNetV4

backbone 重构检测和识别模型，并结合结构重参数化、token mixing/channel mixing 解耦、RepLKFPN 检

测 neck、EncoderWithLightSVTR 识别 neck 以及数据中心优化策略。系统提供 medium/small/tiny 三

档模型，覆盖服务器、边缘和 CPU 部署。实验显示 PP-OCRv6_medium 在内部检测与识别基准上显著优于

PP-OCRv5_server，并在参数量小几个数量级的情况下超过多个大规模 VLM；tiny 版本则在 CPU 上大幅提

升推理速度。
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主要亮点

 用百万级到千万级专用 OCR 模型挑战十亿级 VLM，强调专门化小模型的生产价值。

 检测与识别共享 LCNetV4/MetaFormer-style 架构基元，降低多规格 OCR 系统维护成本。

 同时优化精度和部署效率，提供 medium/small/tiny 三档模型、官网、代码和 HuggingFace 模型。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2606.13108

Project Website：https://www.paddleocr.com

Code: https://github.com/PaddlePaddle/PaddleOCR

Models:https://huggingface.co/PaddlePaddle
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论文十四

HarnessX: A Composable, Adaptive, and Evolvable Agent Harness Foundry

日期

2026-06-12

内容摘要

HarnessX 将 Agent harness——即提示、工具、记忆、控制流、反馈机制和执行策略的组合——提升为可

以组合、适配和进化的一等对象。论文认为，很多 Agent 性能差异并不完全来自底层模型，而来自外部运行

时结构如何组织模型与环境交互。为此，HarnessX 提出 typed primitives 与替换代数来描述 harness 组件，

并通过 AEGIS 框架从执行轨迹中自动发现失败模式、提出 harness 修改、验证修改效果并迭代演化。实验覆

盖 ALFWorld、GAIA、WebShop、tau3-Bench 和 SWE-bench Verified 等任务，显示在不改变底层模型

参数的情况下，系统化优化 harness 结构可以显著提升 Agent 表现。该工作说明，未来 Agent 能力提升除

了模型扩展，还可能来自运行时接口、工具编排和控制结构的自动进化。
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主要亮点

 把提示、工具、记忆、控制流和反馈机制抽象为可组合、可替换的 harness primitives。

 通过 AEGIS 从失败轨迹中自动生成并验证 harness 修改，实现运行时结构进化。

 展示不改模型参数也能提升 Agent 性能，补充了单纯模型 scaling 的改进路线。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2606.14249
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论文十五

ViT-Up: Faithful Feature Upsampling for Vision Transformers

日期

2026-06-12

内容摘要

ViT-Up 研究如何为 Vision Transformer 生成忠实的高分辨率特征，以服务语义分割、语义对应和其他密集

视觉任务。传统方法通常通过插值 patch token，或者借助浅层图像编码器补充高频纹理，但前者容易丢失边

界与细节，后者则可能引入与主干特征空间不一致的纹理泄漏。ViT-Up 利用 ViT 中间层状态构造 layer-wise

query，并在连续图像坐标上预测对应特征，使上采样结果尽量保持在原始 backbone 的表征空间之内。实验

显示，该方法可提升 DINO 系列等 ViT backbone 在密集预测任务上的表现，并且随着 backbone 能力增

强获得更明显收益。论文的核心贡献在于强调“忠实性”：上采样不应只是视觉上更平滑，而应保留 ViT 表征

本身的语义结构。
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主要亮点

 提出忠实特征上采样目标，避免浅层图像引导造成纹理泄漏和边界碎片化。

 利用 layer-wise query 与连续坐标建模，在任意图像位置预测 ViT 特征。

 在分割和语义对应等密集视觉任务中提升 ViT backbone 表现，尤其适合强表征模型。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2606.14024

Code：https://github.com/krispinwandel/vit-up
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论文十六

VibeThinker-3B: Exploring the Frontier of Verifiable Reasoning in Small Language Models

日期

2026-06-15

内容摘要

VibeThinker-3B 是微博 AI 团队发布的 3B 级可验证推理小模型技术报告，关注小参数模型在数学、代码和

可验证任务上的推理上限。报告提出 Spectrum-to-Signal 后训练流程，将课程化 SFT、多领域强化学习、

离线自蒸馏和 claim-level 测试时扩展结合起来，使模型在可自动判分或可验证反馈的任务中逐步提升推理质

量。与单纯扩大模型规模不同，该工作强调高质量后训练数据、可验证奖励和推理时多候选/声明级校验对小模

型的重要性。实验显示，VibeThinker-3B 在 AIME、LiveCodeBench、LeetCode 等任务上达到接近甚至超

过更大模型的结果，同时保持较好的指令遵循能力。该报告说明，在有足够强的后训练管线和验证信号时，小

模型仍可能在特定推理领域达到很高能力密度。
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主要亮点

 探索 3B 小模型在数学和代码等可验证推理任务上的能力边界。

 结合课程化 SFT、RL、自蒸馏和 claim-level 测试时扩展，形成系统后训练流程。

 在提升推理性能的同时保持指令遵循，展示小模型高能力密度的可能性。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/pdf/2606.16140

Code: https://github.com/WeiboAI/VibeThinker

HuggingFace: https://huggingface.co/WeiboAI/VibeThinker-3B
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论文十七

Moebius: 0.2B Lightweight Image Inpainting Framework with 10B-Level Performance

日期

2026-06-17 ECCV 2026论文

内容摘要

Moebius 是一个约 0.22B 参数规模的轻量级图像修复框架，目标是在 inpainting 任务上以远小于 10B 级

扩散模型的规模获得接近甚至更优的效果。论文提出 Local-λ Mix Interaction（LλMI）模块，通过 Local-λ 和

Interactive-λ 在固定大小线性矩阵中汇聚局部与全局上下文，以增强小模型对遮挡区域和周围语义关系的建模

能力；同时设计自适应多粒度潜空间蒸馏，将大模型的修复能力迁移到轻量模型中，避免直接在像素空间蒸馏

带来的高成本。实验显示，Moebius 在参数量远少于 FLUX.1-Fill-Dev 等大模型的情况下获得相近或更好的

视觉质量，并显著提升推理速度。该工作体现了图像生成任务中“专用轻量模型 + 蒸馏 + 高效交互模块”的

路线。
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主要亮点

 以约 0.2B 参数规模挑战 10B 级图像修复模型效果，突出轻量化专用生成模型价值。

 提出 LλMI 高效交互模块，用固定大小矩阵建模局部与全局上下文。

 采用自适应多粒度潜空间蒸馏，在降低训练/推理成本的同时保留大模型修复能力。

相关链接

Paper：https://arxiv.org/abs/2606.19195
Project: https://hustvl.github.io/Moebius
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论文十八

Towards autonomous medical artificial intelligence agents

日期

2026-06-17 《Nature》论文

内容摘要

这篇 Nature 论文提出 MIRA，一个面向医疗场景的自主 AI Agent，目标是从医学问答走向更接近真实临床

流程的行动型系统。与只根据病例文本给出诊断建议的模型不同，MIRA 被放入沙盒化电子病历环境中，可以

浏览患者病史，申请并解释实验室检查、影像和微生物结果，逐步形成诊断，并触发治疗、住院等临床动作。

作者基于真实患者病例构建仿真评估，比较模型与医生在诊断准确性、指南一致性、用药安全、检查选择和收

治决策等方面的表现。结果显示 MIRA 在若干指标上优于医生基线，但论文也强调，自动医疗 Agent 涉及高

风险决策，实际临床部署仍需要前瞻性验证、责任边界、监管审查和严格安全治理。该工作标志着医疗 AI 评

估从静态问答向闭环临床行动模拟迈进一步。
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主要亮点

 从医学问答扩展到行动型 Agent，能够在 EHR 环境中执行检查、诊断和治疗相关动作。

 评估更贴近临床流程，不只看最终答案，还考察检查选择、用药安全和入院决策。

 在展示自主医疗 Agent 潜力的同时，强调前瞻性验证、监管和责任边界的重要性。

相关链接

Paper：https://doi.org/10.1038/s41586-026-10675-5
Code: https://github.com/Dyke-F/MIRA
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论文十九

DSpark: Confidence-Scheduled Speculative Decoding with Semi-Autoregressive Generation

日期

2026-06-27

内容摘要

DSpark 是 DeepSeek 与北京大学等团队提出的面向大模型推理加速的 speculative decoding 框架，核心

目标是在不改变目标模型输出分布的前提下提升高并发服务中的生成速度。论文指出，现有并行 drafter 能一

次提出长 token 块，但由于块内 token 缺乏依赖，后缀接受率快速衰减；同时，在高负载系统中无差别验证

长草稿会浪费批处理容量。DSpark 用半自回归架构解决草稿质量问题：保留并行 backbone 以保持高吞吐，

再加入轻量顺序模块建模块内依赖；同时引入置信度调度验证，根据每个请求的 prefix survival probability 和

引擎吞吐曲线动态决定验证长度。离线实验中，DSpark 在多种目标模型和任务上提升平均接受长度；在线部

署到 DeepSeek-V4 Flash/Pro 后，相比 MTP-1 生产基线在匹配吞吐下显著提升用户侧生成速度，并扩展了

严格交互 SLA 下的服务 Pareto frontier。
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主要亮点

 提出半自回归 drafter，在并行生成速度和 token 间依赖建模之间取得折中，缓解后缀接受率衰减。

 引入置信度调度验证，根据请求级存活概率和系统吞吐状态动态裁剪低价值验证 token。

 在 DeepSeek-V4 生产服务中验证收益，并开源 DSpark checkpoints 与 DeepSpec 训练工具链。

相关链接

Paper：https://github.com/deepseek-ai/DeepSpec/blob/main/DSpark_paper.pdf
Code: https://github.com/deepseek-ai/DeepSpec
Models: https://huggingface.co/deepseek-ai/DeepSeek-V4-Pro-DSpark
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 技术动态一

OpenAI 推进 ChatGPT 史上最大改版 从单一聊天机器人迈向 AI 超级应用

日期

2026-06-07
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内容摘要

OpenAI 即将对 ChatGPT 进行自 2022 年上线以来规模最大的一次升级，推动其从单一问答式聊天机器

人转型为集成编程工具、人工智能体和任务执行能力的“超级应用”。此次改版将重点加码 Codex 编程

产品线，强化代码生成、企业协同、SDK 调用和管理工具等能力，使 ChatGPT 不仅能回答问题，也能自

主完成更复杂的开发、办公和业务流程任务。在 AI 模型训练和推理成本持续高企、用户增长逐渐放缓的背

景下，OpenAI 正通过 Codex、企业客户销售和广告测试等方式拓展营收渠道，为未来上市和盈利路径打

基础。整体来看，此次改版标志着 OpenAI 的产品重心正在从“更强模型”转向“更高频使用、更强任务

闭环和更清晰商业变现”，也反映出 AI 行业竞争正进入智能体应用与商业化落地的新阶段。

相关链接

https://finance.sina.com.cn/jjxw/2026-06-07/doc-iniaqpen9606317.shtml
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 技术动态二

Anthropic 发布 Claude Fable 5 与 Mythos 5 强化长程智能体与高风险能力安全释放

日期

2026-06-09

内容摘要

Anthropic 正式发布 Claude Fable 5 与 Claude Mythos 5，进一步提升 Claude 系列模型在长程任

务执行、软件工程、知识工作、视觉理解、科研推理和生命科学研究等场景中的能力。其中，Fable 5 面

向通用用户开放，强调复杂任务规划、生产级代码处理、长上下文理解和持久化记忆能力；Mythos 5 则

面向网络安全防御者、关键基础设施提供方及部分可信科研机构受限开放，用于支持网络安全、药物设

计、蛋白设计、分子生物学假设生成等高价值场景。此次发布的重点不只是模型能力提升，也在于

Anthropic 对高风险能力采取分级释放与安全分类机制，体现出前沿 AI 模型正在从单纯性能竞争转向

“能力释放、安全治理与专业场景落地并重”的新阶段。

相关链接

https://www.anthropic.com/news/claude-fable-5-mythos-5
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 技术动态三

美国升级前沿 AI 出口管制 Anthropic Fable 5 与 Mythos 5 陷入监管风波

日期

2026-06-13
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内容摘要

Anthropic 最新模型 Claude Fable 5 与 Claude Mythos 5 发布后迅速引发监管风波。美国政府以国

家安全为由，对两款前沿 AI 模型实施出口管制，要求 Anthropic 暂停外国政府、企业、个人以及美

国境内外国人的访问权限，使其被纳入类似高端芯片和敏感软件的管制框架。此次事件的直接背景，是

监管部门对 Mythos 5 潜在越狱风险和高能力模型外溢风险的担忧，也反映出美国正在将最先进 AI 系

统视为重要战略资产进行管理。对 Anthropic 而言，其一方面因模型能力过强受到政府审查，另一方

面又需要在商业化、用户访问和合规要求之间寻找平衡。整体来看，Fable 5 与 Mythos 5 风波标志着

前沿 AI 竞争正在从模型能力竞赛，进一步延伸到国家安全、出口管制和全球技术治理层面。

相关链接

https://www.reuters.com/technology/us-blocks-foreign-access-anthropics-most-advanced-ai-models-axios-
reports-2026-06-13/
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 技术动态四

Qwen-Robot 发布 打通大模型走向物理世界的行动闭环

日期

2026-06-15

内容摘要

通义千问团队正式发布 Qwen-Robot 具身智能基础模型系列，面向机器人从“看懂世界”到“真实行

动”的核心鸿沟，构建了覆盖导航、操作和世界建模的三类专业模型：Qwen-RobotNav 负责指令跟

随、目标搜索、目标追踪和自动驾驶等导航任务，Qwen-RobotManip 通过统一状态—动作表示和跨

本体对齐机制支持机械臂、双臂、灵巧手等多类机器人操作，Qwen-RobotWorld 则以自然语言作为

统一动作接口，预测符合物理规律的未来场景。该系列模型通过模块化协同，将多模态理解、物理行动

和世界动力学预测连接起来，并可进一步作为智能体系统中的物理世界工具调用。整体来看，

Qwen-Robot 的发布标志着大模型能力正在从语言、视觉和代码场景进一步延伸到真实物理世界，也

为具身智能在导航、抓取、环境探索和开放式任务执行中的规模化落地提供了新的技术路径。

相关链接

https://qwen.ai/blog?id=qwen-robotsuite
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 技术动态五

微博 AI 发布 VibeThinker-3B 探索小模型可验证推理能力边界

日期

2026-06-17
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内容摘要

微博 AI 发布 VibeThinker-3B 技术报告与开源模型，尝试在仅 3B 参数规模下逼近前沿推理模型能

力边界。该模型基于 Qwen2.5-Coder-3B，通过课程式监督微调、多领域强化学习、离线自蒸馏和指

令对齐等后训练流程，重点强化数学、代码和 STEM 等可验证任务中的复杂推理能力。报告显示，

VibeThinker-3B 在 AIME26、LiveCodeBench v6、HMMT25 和 LeetCode 近期竞赛等任务上取得

较强表现，并在测试时引入 Claim-Level Reliability Assessment 进一步提升答案可靠性。其核心意义

不在于证明小模型可以全面替代大模型，而在于提出“可验证推理能力可以被压缩进紧凑推理核心”的

思路，表明小模型在结构化推理、约束满足和可验证任务中仍具备重要研究价值，也为低成本部署、学

术研究和垂直场景推理模型提供了新的技术方向。

相关链接

https://arxiv.org/pdf/2606.16140
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 技术动态六

OpenAI 发布全新网络安全模型 GPT-5.5-Cyber 表现超越 Anthropic Mythos

日期

2026-06-22

内容摘要

OpenAI 正式发布全新网络安全专用模型 GPT-5.5-Cyber，面向漏洞发现、漏洞验证、补丁生成、攻

击路径分析和威胁建模等高价值防御场景提供更强的智能化安全能力。作为 Daybreak 网络安全计划

的核心模型，GPT-5.5-Cyber 在多项网络安全评测中取得领先表现，并被 OpenAI 称为在关键能力上

超越 Anthropic Mythos，显示出前沿 AI 模型正在加速进入专业安全基础设施领域。相比通用大模型，

GPT-5.5-Cyber 更强调授权环境下的可控安全能力释放，配合 Codex Security、Daybreak Cyber

Partner Program 和 Patch the Planet 等机制，将模型能力嵌入代码审计、漏洞修复和开源生态防护

流程。整体来看，GPT-5.5-Cyber 的发布不仅意味着 OpenAI 正式加码网络安全垂直模型，也反映出

AI 巨头竞争正从通用智能、编程助手进一步延伸到高风险、高价值的网络攻防能力体系。

相关链接

https://arxiv.org/pdf/2606.16140
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深圳软牛科技集团股份有限公司成立于 2014年 6 月，作为国家级专精特新“小巨人”企业，始终以“让创意成为现实”为使命，

专注于通过人工智能视觉大模型技术驱动全球数字创意生态。

公司深度聚焦图像修复、视频增强、多模态内容生成等视觉大模型核心技术，联合西安电子科技大学、香港中文大学（深圳）等顶

尖高校，攻克了视频抠像、画质修复等难题，并与深圳大学共建“人工智能技术联合创新中心”，推动 AI 赋能的图像增强技术规模化

落地。

目前，软牛科技能够为广电机构、影视制作、工业检测、农业测报等多个行业提供专业解决方案。从微米级工业精密测量，到食品

异物智能检测；从农业害虫 AI 识别防治系统，到 AR 设备巡检实时画面 AI 增强与场景识别；从 VR全息空间建模助力文博展陈数字化升

级，到跨终端智能影像协作软件的全链路画质优化引擎，软牛科技正以技术革新重新定义新质生产力。

在消费级市场，旗下牛小影（https://www.niuxuezhang.cn/video-enhancer.html）、HitPaw 等海内外知名品牌，以“一键式 AI 视觉创

意”为核心，为全球超 1 亿用户提供视频修复、老电影 AI 上色等场景化服务。例如，牛小影支持 4K 或 8K 超高清修复技术，帮助家庭

用户重现祖辈黑白影像的生动细节；HitPaw Edimakor 通过 AI 语音合成、多语言实时翻译等功能，让自媒体创作者轻松实现跨语言内容

生产。

这些创新成果的背后，是公司每年近亿元的研发投入和占比超 50%的顶尖技术团队，以及 CMMI、ISO56005 等国际权威认证体系支

撑的硬核实力。立足深圳总部，我们通过北京、新加坡、香港等战略支点构建起辐射全球 200 多个国家和地区的智慧服务网络。作为高

新技术企业、深圳市潜在科技独角兽，软牛科技始终以“技术无界”为理念，持续拓展 AIGC+产业应用的边界。

未来，软牛科技将加速推进物理世界与 AI 视觉的无缝衔接，让每个人都能通过指尖的艺术级创作，开启属于自己的数字时代。
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